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(57) Abrege : Dans la premiere partie, sous-titree "ponts pour moteurs a poly-induction" nous expliquons comment produire les 
soutiens poly-inductifs de maniere plus equilibree mecaniquement, plus precisement par 1' utilisation de cames d' induction. Dans la 
deuxieme partie, sous-titree "montages semi-transmittifs a poly-induction retroactive", nous montrons que pour obtenir exactement 
les memes figures des cylindres des machines originales, cette fois-ci en precedant par une methode soutien des pieces semi- trans - 
mittives, plutot que poly-inductives. Dans la troisieme partie, sous-titree "synthese globale des moteurs poly-inductifs a pales" nous 
poussons plus loin en ajoutant une troisieme maniere de soutien des pieces, par engrenages cerceaux, cette troisieme permettant, 
encore une fois, d' obtenir les memes figures de cylindre de machines poly-inductives, et nous effectuons la synthese de cet ensemble 
de soutien des pieces possibles. Dans la quatrieme partie, sous-titree "generalisation de moteurs poly-inductifs" nous montrons que 
quel que soit le type de soutien pre-decrit utilise, poly-inductif, semi-transmittif ou a cerceau, Ton peut to uj ours generer deux grandes 
classes a l'infini de machines poly-inductives, soit les machines retro-rotatives et les machines post-rotatives. 
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MACHINES POLY INDUCTIVES ET TURBINES DIFFERENTIELLES 



Divulgation 



Partie A 



Fonts pour moteurs a poly-induction 



Dans cette premiere partie , nous allons faire progresser les methodes 
poly inductives de soutient des pieces en proposant une structure 
mecanique capable d'equilibrer favorablement la portee des pieces 
d'engrenages et de roulement , et , par voie de consequence , nous 
produirons une structure plus apte a limiter le frottement desequilibre 
des pieces poly inductives , et ainsi assurer la longevite des machines 
poly inductives 



En effet , dans les moteurs semi-transmittifs de m&ne que dans les 
m©teurs poly inductifs , nous avons montre comment produire un 
ensemble mecanique capable de soutenir un mouvement plus subtil et 
er des pieces d'une machine-motrice , permettant ainsi de 
fliser des moteurs dont la forme du cylindre sera plus variee , tel par 
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exemple le moteur triangulaire , le moteur carre , les poly-turbines , et 
meme a piston ayant un comportement de bielle uniquement rectiligne 
etc .( Premiere partie : Fig 1 A , a,b,c,d ). 

Si Ton etudie plus precisement F ensemble des assemblages semi- 
transmittifs proposes , Ton se rendra compte que de facon generate 
T ensemble des pieces aboutit a activer un ou plusieurs manetons , qui 
relies aux pieces de motorisation plus precises , telles les pales , les 
pistons , les structures paliques des polyturbines , des moteurs a 
induction differentielle , montres a la fin de la presente invention . 

Comme un travail de motorologie doit aussi , pour un structure donnee , 
voir a son applicability a large echelle , il nous a paru important de 
preciser les meilleurs facons de produire des structures poly- 
transmiitves et semi-transmittives non seulement les plus concretement 
realisables , mais aussi les plus durables . 

Dans la figure II A , Ton trouvera une explication des lacunes de 
certaines des structures deja commentees . Dans cet exemple , Ton peut 
constater que , les pieces etant soutenues par un seul ensemble semi- 
transmittif , Ton aboutit a une certaine irregularite dans la portee de 
celles sur leurs point de rotation . 

Bien sur , une premiere maniere de corriger cet etat de fait est de 
pourvoir la machine , sur le cote oppose a la premiere , d'une deuxieme 
semi-transmission , coordonnee avec celle-ci . Ainsi les pieces pourront 
etre soutenues de fagon egale de chaque cote . (Fig. Ill A ) 

Cependant cette maniere de faire , en matiere de motorologie , ne nous 
semble que tres peu pertinente parce qu'elle aboutira a un dedoublage et 
un multiplication des pieces excessive . Ensuite , d'un point de vue 
mecanique , d'autres pieces supplementaires encore seront necessaires 
afin de synchroniser ces deux semi-transmission . Finalement , notons 
que le resultat de cette operation sera que tout cet ensemble aura 
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une structure mecaniquement lourde , done d'autant moins efficace . 

La presente solution presuppose plutot 1' ideation d'une nouvelle 
piece centrale de la semi transmission que nous nommerons le pont de 
semi transmission , et qui aura la particularite de traverser le moteur 
sur sa largeur , de telle sorte qu'il puisse etre appuye rotativement de 
facon equilibree de chaque cote . ( fig. IVA ) 



Lors du montage , l'on notera une deuxieme originalite de la presente 
structure qui consiste a remplacer l'idee d'un engrenage d'induction 
muni d'un axe central d'engrenage et d'un maneton d'engrenage par un 
engrenage d'induction , munie plutot d'un came , ces elements etant 
montes rotativement sur un maneton dispose sur l'axe pont de la 
machine ( Fig. IVA ) 

Le fait en effet de retrouver l'engrenage d'induction est relie rigidement 
a un came , permet par consequent de les monter rotativement autour 
d'axes , traversant la structure du pont , et que nous nommerons axes de 
support rigide des engrenages d'induction . 

Dans la figure VA, l'on peut done trouver le montage plus global de 
cette semi tranmission , et l'on pourra constater que 1'appui des pieces 
est parfait , sur ses axes comme sur le couplage des engrenages et le 
soutient de la pale . L'on notera de plus , ( Fig. VIA ) que cette structure 
, en deportant l'engrenage de support vers le centre , peut etre dispose 
dans la pale meme . 

Ces axes permettrons de relier rigidement chaque cote du pont , mais 
d'autres moyen rigides pourront etre utilises independamment de ces 
derniers , servant de facon plus restrictive a relier chaque cote du pont . 
Ainsi done le pont pourra etre monte en une seule piece , a laquelle l'on 
surajoutera les axes de soutient des engrenages et cames d'induction . 
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L'on noter que dans certain cas des pieces devant passer par le centre , 
notamment pour les moteurs rectilignes a pistons , ou encore les 
semiturbines , l'axe central ne pourra traverser le centre du moteur . 
C'est pourquoi il faut envisager produire une deuxieme portee en appui 
sur un col , disposee derriere l'engrenage de support . (FIG . VBA ) . En 
ce cas , un poignet pourra etre rattache au maneton pour redistribuer si 
necessaire l'energie mecanique vers l'exterieur . L' ensemble formant le 
pont pourra des lors etre appuye de chaque cote avec une portee tres bien 
repartie . 

Dans les figures suivantes ,VHA , nous montrons un exemple de cette 
maniere de faire appliquee a un moteur a bielle rectiligne . 

Une disposition similaire mais cette fois-ci reliee a un engrenage 
maitre , ou de support de type interne pourra nous offrir une conception 
de type retroactif , comme par exemple ici de moteur triangulaire . 



Partie B 

Montages semi transmittifs de moteurs a poly induction 



Toujours en ce qui a trait aux machines poly inductives , nous montrons 
dans cette section que Ton peut obtenir exactement les memes formes de 
cylindres que ceux des machines a polyinduction initiales , en ujtilisant 
une methode de soutient des pieces par semi transmission retroactive . 



WO 02/075118 



5 



PCT/CA02/00340 



En effet, dans nos brevets anterieurs portant sur les moteurs poly 
inductif d'une part , de meme que sur la generalisation de ceux-ci 
permettant de mettre en lien les moteurs retrorotatifs et post rotatifs , 
nous avons principalement utilise une facon poly inductive a double 
engrenage d'induction pour actionner le mecanisme des moteurs . 
fig.IB) 

Dans la presente section , Ton visera a montrer que Ton peut , plus 
particulierement pour les moteurs retro rotatifs , utiliser , et cela avec 
l'aide d'une semi transmission , des ensembles differents d'induction , la 
machine ou le moteur demeurant cependant quand meme poly inductive 



Nous montrerons d'abord comment utiliser en combinaison un 
emplacement central actif de rattachement et d'induction , et ceci en 
utilisant un excentrique , et cela combine avec un engrenage d'induction 
, lui aussi actif et dispose de facon centrale , et couple a l'engrenage 
interne de la pale . (Fig. IEB) Les deux points de dynamique de la 
machine seront combines entre eux par une semi transmission , qui , 
puisque que nous nous trouvons dans des moteurs poly inductifs 
retroactifs , devra inverser le mouvement . 

Noue montrerons ensuite qu'en variant le rapport des engrenages et 
consequemment des formes de pales , Ton pourra obtenir , aussi de cette 
maniere , l'infmite des moteurs retro rotatifs (Fig. V B ) , comme si Ton 
avait utilise les doubles engrenages inductifs deja commentes dans les 
demandes deja mentionnees . 

Ensuite , nous montrerons une lacune de la precedente configuration en 
ce que En effet , puisque dans cette configuration , la pale passe toujours 
par le centre lors de son deplacement entre deux explosions , le rapport 
de l'extension et de la fermeture des chambres n'est pas suffisant a une 
bonne compression (Fig. VI B) 
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L'on montrera une nouvelle maniere de produire les dits moteurs en se 
servant de deux points de dynamique differents , l'un etant situe au 
centre , soit l'axe central d'un vilebrequin libre , et le second , situe a la 
hauteur du maneton du vilebrequin . ( Fig. VIII B) 

L'on montrera qu'alors la pale , puisqu'elle voit maintenant son centre 
parcourir constamment la figure excentrique du maneton du vilebrequin 
sur lequel elle est disposee , ne repasse pas par le centre , et de plus , 
monte plus haut dans les pointes des triangles , laissant la surface des 
cotes du cylindre plus plane Cette facon de faire augmente les rapport 
et de fermeture des chambres et ce de maniere a realiser 
une compression et une combustion adequate , tout en conservant les 
effets retro rotatifs acquis . (Fig. Vm B) 

Nous montrerons que cette compression peut meme etre surcompressee 
en adaptant la forme des pales a cet effet . L'on notera que toutes les 
proprietes retro rotatives , notamment celles de Futilisation complete de 
la surface de la pale et celle de Peffet de levier sont conservees 
Dernierement l'on notera que cette mecanique , toujours en adaptant le 
rapport des engrenages et des nombres de cote de pale et de cylindre , 
permet de realiser un nombre infini de moteurs retro rotatifs ( Fig. IX B ) 



Troisieme Partie 

Synthese globale des moteurs poly inductifs a pale 



Dans cette section nous ajoutons une troisieme maniere , par engrenage 
cerceau , de soutenir les pales des machines poly inductives , et 
produisons une synthese plus globale de ces dernieres , notamment en 
produisant des machine post rotative de maniere retrorotative 
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Cette section a en effet pour but de montrer comment , suite aux 
generalisations que nous avons produites entre les moteurs poly inductifs 
retro rotatifs et post rotatif , Ton peut maintenant effectuer une synthese 
de maniere a regrouper les qualites de chaque ensemble de telle sorte 
que chacune d'elles puisse dtre appliquee a tous les moteurs de facon a 
en maximiser la puissance et l'efficacite . Ainsi chaque type de moteur 
pourra profiter des qualites de la categorie complementaire de moteurs . 
L'on pourra ainsi contrer Tune des faiblesses des moteurs antirotatifs en 
augmentant leur rapport de compression , alors que Ton pourra rendre 
les moteurs rotatifs anti rotatifs et ainsi profiter de la poussee sur la pale 
de facon pleine et entiere . Ainsi , chaque categorie de moteurs ayant 
profite des avantages naturels de Fautre deviendra competitive en 
puissance a 1' autre . 

En effet , dans nos inventions anterieures portant sur la poly induction 
nous avons montre comment , en utilisant en soutenant les pieces 
rotatives d'un moteurs a plus d'un endroit avec l'aide d'une semi- 
transmission specifiques , l'on reussissait a creer deux types de moteurs 
differents , selon que l'on utilisait des engrenages de support de type 
interne ou de types externe (Fig. I C ) . 

Ensuite , dans notre generalisation a propos de ces moteurs , nous avons 
montre qu'un lien geometrique existait entre ces types de moteurs nous 
permettant premierement de les differencier , et deuxiemement d'en 
generaliser les formes . Nous avons en effet montre que Ton peut 
construire un serie a l'inflni de moteurs retro rotatifs en configurant 
toujours la piece rotative , la pale d'un nombre de cotes de un inferieur 
a celui du cylindre dans lequel elle evolue . D'autre part nous avons 
montre que nous pouvons construire un nombre aussi infini de moteurs 
poly inductifs post rotatifs , en configurant toujours la pale de telle sorte 
qu'elle ait un nombre de cotes superieurs de un a celui du cylindre dans 
lequel elle evolue . Ces generalisations nous ont permis de constater que 
les moteurs triangulaires par exemple n'etaient qu'une realisation 
particuliere parmi un nombre infini . ( FIG II C ) 
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Ensuite , dans notre invention titre moteurs montages semi transmittifs 
de moteurs a poly induction retro rotative , nous avons montre qu'il 
existait diverses manieres , poly induction semi tranmittive par les 
extremites , par le centre , par engrenage externe ( Fig. JR C) de realiser 
les moteurs retroactifs , toutes ces manieres ayant pour effet les effets 
retroactifs apprivoises 

Comme nous l'avons deja commente abondamment , les moteurs 
retroactifs ont de grandes qualites sur les moteurs post actifs en ce qu'ils 
apprivoisent les forces d'effet arrieres pour les transformer en forces 
avant , ce qui rend la surface de la pale exposee a l'explosion generatrice 
d'energie sur toute sa longueur ( FIG. IV C) 

Les prochaines discussions auront pour but de montrer comment l'on 
peut realiser des moteurs et machines post actives de telle sorte quelles 
soient retro active , et par consequent que , comme les machines retro 
active , leurs surface d'explosion soit utilises entierement , comme cela 
se produit dans le cas des moteurs retro rotatifs . 

Avant de ce faire , montrons , dans le cas d'un moteur rotatif 
conventionnel , ainsi que dans un moteur post rotatif poly inductif 
comment se font les forces lors de la descente , pour pouvoir mieux , par 
la suite de Fexposition des presentes realisations montrer les gains de 
puissances enorme , que 1'on aura obtenus . 

Commencons notre demonstration en montrant de facon sommaire la 
generation des forces en cours de descente dans un moteur rotatifs 
conventionnel .( FIG V C ) 

Dans ce type de moteur , d'une grande qualite geometrique , il faut noter 
un tres faible production d'energie . Mais ce qu'il faut encore plus noter 
, c'est bien plutdt , comme nos le montrerons , un mauvaise 
domestication de l'energie. En effet , dans le present moteurs l'on 
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s'aper9oit , qu'a cause de la configuration specifique du soutient de la 
pale triangulaire , il faut sacrifier plus du tiers d'energie dans premiere 
moitie avant de celle ci , pour contrebalancer et annuler les effets de la 
pression arriere sur celle-ci 

Ensuite , Ton s'aper9oit que pour la partie restante , soit moins du tiers 
de la pale , la poussee qu'on n'y obtient n'a qu'un angle de couple assez 
faibles ' finale , ce couple sera non pas direct , mais bien seulement la 
resultante de d'autres forces direct , comme nous le montrerons . 
Dernierement , l'accrochage du piston , en ralentissant la course par 
rapport au vilebrequin , resultera en plus de friction , et de plus en une 
division d'energie , la pale devant faire voyager le vilebrequin deux fois 
plus vite qu'elle , Dans un tel montage , cette machine ferait un bien 
meilleur compresseur , etant activee par le vilebrequin , qu'un un bon 
moteur . 

Dans notre invention post rotative qui nous le repetons , montre la 
multiplicity des formes realisables s, nous nous servirons de la pale 
triangulaire aux fin de rendre la presente demonstration plus facile a la 
comprehension . Nous pensons d'ailleurs qu'une pale quatre cotes est 
mieux adaptes a la construction de moteurs deux temps commerciaux . 

La figure VI C montre qu'il y a amelioration notable des forces dans 
un telle maniere poly inductive de realiser un moteur a pale . Cette 
realisation montre que si l'aspect geometrique peut etre mis en lien , la 
maniere technique de realiser les forces de la machine est totalement 
differente . 

Ici , premierement l'effet arriere est totalement annule puisque le point 
d'encrage arriere realise un blocage mecanique naturel empechant la 
pale de reculer . Des lors , bien que l'energie sur cette partie demeure 
perdue , l'energie compensatoire n'est cependant plus necessaire . Le 
moteur ne necessite en effet plus plus le sacrifice de plus du deuxieme 
tiers de la pale , agissant a titre de compensation . Ensuite , le deuxieme 
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point d'attache , en cours de descente , sort de la circonference centrale , 
et augmente ainsi le couple . dernierement , la pale va ici plus vite que ce 
qui lui sert de le vilebrequin 

Elle demeure , contrairement au montage precedent beaucoup plus 
puissant par rapport a celui ci . Dernierement le moteur est tres fluide et 
ne subit pas les friction . Ce moteur est done , utilisant en double et de 
facon ameliore les parties de sa pale ameliore d'un appreciable 
pourcentage 

La presente invention tentera de faire mieux , en tentant , comme dans le 
cas des moteurs retro rotatifs polyinductif , d'utiliser positivement la 
totalite de la surface de pale . 

Avant de ce faire , nous referons ici une breve exposition de ce qui 
distingue les moteurs retro et post rotatifs , de maniere a mieux montrer 
les choses qu'il nous faudra modifier pour effectuer le passage , en 
apparence impossible , d'une categorie de moteurs a l'autre et ainsi de 
rendre les moteurs post rotatifs montes a la maniere de moteurs 
retrorotatifs . 

La principale distinction entre ces deux types de moteurs reside dans la 
relation que chacun deflni entre le sens dans lequel est active son 
vilebrequin par rapport a celui qui est active par la pale . 

En effet , Ton doit constater que dans le cas des moteurs retro rotatifs , la 
pale voyage en sens contraire de celui du vilebrequin , alors que dans les 
moteurs post rotatif elle voyage dans le meme sens .( Fig. VII C ) 

Dans les moteurs retro rotatifs , il y a done toujours une inversion du 
mouvement de la pale par rapport a celui du vilebrequin . 

Un essai de montage similaire applique au moteur rotatif semble a 
premiere vue catastrophique . Si , comme dans le cas du moteur 
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triangulaire , nous installons en effet , sur le flanc du piston un 
engrenage externe , couple a un engrenage de support de type interne , 
aux fins d'y inverser le mouvement , 

Ton produira bien plutot un moteur retro rotatif a cylindre a quatre cotes 
, et si nous tentons de le mettre dans deux cotes , l'effet sera 
catastrophique (FIG. VIII C ) 



Mais les choses peuvent 6tre considerees differemment en changeant de 
point de vue . II en sera differemment si Ton analyse en effet le 
mouvement de la pale par rapport a celui du vilebrequin , mais cette 
fois-ci en prenant le vilebrequin lui-meme comme point de reference et 
non le corps du moteur . Autrement dit , nous verifierons Taction des 
pieces entre elles non pas selon la constatation d'un observateur 
exterieur , mais plutot selon celle d'un observateur tournant , 
hypothetiquement avec le vilebrequin . L'analyse sera done fort 
differente . L'on y apprendra en effet que Ton pent trouver la un point de 
convergence avec les moteurs retro rotatifs , a savoir que dans les deux 
cas , si Pobservateur est situe a ce nouveau , la pale agit en sens inverse 
de celle du vilebrequin . H y a done une certaine retroactivite dans le 
moteur post rotatif, laquelle nous allons dans la presente tenter 
d'exploiter( FIG. X C) 

Une premiere realisation tentera cela en allant agir a l'interieur meme du 
vilebrequin et de la pale pour obtenir , retroactivement l'effet desire 
( Fig. XI C ) Puisque nos savons maintenant que e'est par rapport au 
vilebrequin et non par rapport au corps du moteur que les effets de retro 
action doivent se produire . 

Nous savons maintenant qu'il est possible mecaniquement de produire 
un moteur post rotative de facon retrorotative . La figure XII C montre 
que cette realisation n'est pas seulement fonctionnelle geometriquement 
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, mais aussi qu'elle produit aussi les effets recherches , dus a 
l'acceptation de l'energie par la totalite de la pale . 

Si nous etudions plus en profondeur cette realisation , nous constatons 
qu'elle est constitute de deux systemes inversant les rotations des 
engrenages par des pivots . A l'aide d'un engrenage interne dispose dans 
le cote de la pale , et un engrenage d' induction dispose sur un axe , Ton 
obtiendra le meme resultat . ( FIG Xm C ) 

Une configuration supplemental de la presente invention , utilisera 
aussi dans la semi transmission un engrenage interne pour Tun des axes, 
L'inversion etant produite par Pengrange interne , l'engrenage pivot ne 
sera que reducteur et non inverseur . 

La prochaine question a la quelle nous allons tenter de repondre est celle 
de savoir si nous nous pouvons pas maintenant alleger ce systeme , qui 
quoique tres fluide , n'en est pas moins pour autant assez lourd . Car 
dans le conception des moteurs deux etapes sont toujours importantes et 
fondamentales : la conception de nouvelles formes bien soutenues , 
sans friction , et ensuite la simplification a 1' extreme , reduisant la 
conception et la mecanique a agir virtuellement presque , a son pur 
aspect thematique incontournable . Les deux prochaines realisations 
auront pour objet cette simplification 

Dans le premiere de ces deux realisations , Ton inversera Taction 
seulement avec des engrenages internes agissant a titre d'inverseurs . 

A un niveau , comme par exemple au niveau du vilebrequin , Ton 
installera un axe transversal , cet axe etant muni a chaque bout d'un 
engrenage d'induction , chacune etant couple a un engrenage interne , 
l'un situe dans le flanc du moteur , l'autre dans le flanc de la pale . 

La figure XII C montre l'energie captee par un tel systeme 
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Comme dans nos brevets anterieurs , il faut maintenant montrer s'il n'y 
a pas possibility d'effectuer le montage , de facon encore plus simplifie 

La derniere realisation de l'invention est nous pensons la simplification 
limite de celle ci puisqu'elle ne se sert que d'un seul en grenage interne 
et de deux externes . ( Fig. XVII C ) Un engrenage interne agit purement 
comme un cerceau liant en effet , et a la fois qu'il produit les reductions 
des vitesses et la double inversion des deux engrenages externes , 
disposes respectivement .dans le flanc de la machine , et l'autre sur le 
flanc de la pale . 

La figure XVI C montre la distribution d'energie d'un telle figure 



Nous pensons done avoir auxpresente atteint des objectifs de 
motorologie interessants en configurant les moteurs post rotatif de telle 
sorte que les effet de friction soient diminues , les angles de couple 
augmentes , et 1' effet arriere totalement domestique , pom* une 
augmentation des forces du moteur fort considerable . 

Nous apprenons que la logique des forces est tres independante de la 
logique par exemple des chiffres et des formes geometriques , qu'une 
double inversion d'un systeme de forces , loin de Pannuler , le 
demultiplie . Ici - (- 5 ) est plus puissant que 5 . 
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Quatrieme partie 



Generalisation de moteurs poly inductifs 



Dans cette section , nous sommes maintenant en mesure de produire 
une generalisation des machines poly inductives , en montrant 
principalement que les deux grandes classes de machines poly inductives 
, quelque soit les methodes de soutient plutot exposees , employees pour 
soutenir les pale , forment deux grandes classes de machines , soit les 
machines retro rotatives , et les machines post rotatives , et que chacune 
de ces classes est d'une part determinee par un rapport specifique de 
nombre de cotes de pale et de cylindre , et d' autre part , que les figures 
de machines sont ainsi engendrees en progression jusqu'a l'inflni 
La presente section a pour objet de generaliser et synthetiser les moteurs 
poly inductifs , qu'ils soient retrorotatifs ou postrotatifs , en montrant 
que cette generalisation suit le principe de rapprochement du nombre de 
cote des parties motrices par rapport au nombre de cote des parties 
cylindriques , et ce , selon que les machines sont montees de facon retro 
ou post rotatives . Nous montrerons en effet que Pensemble de tous ces 
moteurs repond de ce que nous avons nomm£ la loi des cotes , cette loi 
specifiant principalement que le nombre des cotes de la partie motrice 
d'un moteur retrorotatif est egal au nombre de cote du cylindre dans 
lequel il evolue moins un , alors que pour un machine port rotative , le 
nombre des cotes de la piece motrice est toujours egal au nombre de 
cote de la piece motrice moins un . 

La presente section a pour objet de montrer que les moteurs poly 
inductif , tels que nous les avons montres dans nos brevets anterieurs 
peuvent etre tout d'abord regroupes en machines post inductives et 
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retro inductives , et ensuite que Ton peut generaliser la conception de 
ces deux types de machines par la loi des cotes . La presente invention 
entend done montrer que tous les moteurs poly inductif peuvent etre 
generalises en mettant en rapport etroit le nombre de cote de leur partie 
motrice , que nous nommerons pale , et celui du cylindre dans lequel 
celle-ci evolue . 

Plus precisement , cette regie aura pour effet tout d'abord de montrer 
que tous les moteurs poly inductifs peuvent etre divises en deux grandes 
categories selon qu'il seront retro rotatifs ou post rotatifs . Ensuite elle 
aura pour but de montrer qu'un nombre illimite de moteurs retrorotatif 
et post rotatifs peuvent etre realises , et que pour ce faire il faut 
simplement respecter la loi des cotes , regie qui precisera les rapports 
precis entre les nombres de cote des pales et ceux des cylindres dans 
lesquels elles seront disposees . 

Avant done de commenter plus abondamment cette regie , donnons 
quelques exemples plus precis de moteurs retrorotatifs et postrotatifs . 

Ainsi done , Ton pourra d'abord distinguer les moteurs retroactif par 
rapport aux moteurs post rotatif selon le sens dans lequel evoluera le 
vilebrequin de la machine par rapport a sa pale 

Deux exemples , en relation avec notre brevet moteur poly inductif nous 
suffiront pour distinguer ces deux types de moteurs . ( Fig. I D) 
Dans le premier cas , citons , a titre de moteur retrorotatif, le moteur 
triangulaire . Nous dirons que ce moteur est retrorotatif dans la mesure 
ou , selon le type de montage que Ton privilegiera , il sera utilise des 
engrenages maitre de types interne . Le mouvement de la pale sera ainsi 
obtenu par la retro action des cames la soutenant . Par un autre cote , si 
Ton choisi une methode differente de montage , avec Paide d'une semi 
transmission inversant le mouvement , Ton s'apercevra que le 
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vilebrequin agit en sens inverse de la pale , et que la poussee des gaz sur 
celle-ci la deconstruira le systeme aussi en retroaction . 

Dans le cas des moteurs post actif , comme par exemple a pale simple , 
Pengrenage maitre utilise est de type externe . la pale tourne done dans 
le meme sens que celui de la membrane de semi-transmission . 
De meme , si Ton varie le type de poly induction , comme 
precedemment , en en choisissant Tune des deux comme centrale , alors 
Ton pourra monter la pale sur un vilebrequin , et retarder Taction de la 
pale par un engrenage d'induction couple a un engrenage interne de la 
pale . Un engrenage de reduction plutdt que d'inversion sera alors 
dispose dans le flanc du moteur . La pale agira done , quoiqu'a une 
vitesse differente , dans le meme sens que celui du vilebrequin , d'ou 
nous dirons que la machine est post rotative . 

Le presente invention entend edicter , ce que nous appellerons la regie 
des cotes . Cette regie , en meme temps qu'elle nous permettra de 
regrouper et distinguer geometriquement les deux grandes classe 
auxquelles elle referera , permettra de plus de montrer la possibility , en 
respectant cette regie de construire des variables a l'infini de ces m£me 
moteurs . 

Cette regie de geometrie des moteurs est la suivante : tous moteur 
retroactif comporte un nombre de cote pour sa partie motrice egal a celui 
du nombre de cote du cylindre dans lequel il evolue plus un . (Fig. II D ) 
En effet , tel que nous le montrons dans cette figure , des moteurs retro 
rotatifs peuvent etre realises a Pinfini , en utilisant toujours une pale 
dont le nombre de cotes est inferieur de un de celui du cylindre dans 
lequel elle evolue . Ainsi done , une pale de deux cotes evoluera 
retroactivement dans un cylindre a trois cotes , d'ou ^appellation de 
moteur triangulaire . A En B l'on s'apercoit qu'une pale a trois cotes 
evoluera dans un cylindre a quatre cotes . En c , on constatera qu'un pale 
a quatre cotes evoluera dans un cylindre a cinq cotes . Et ainsi de suite a 
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Pinfini , une pale a six cotes dans un cylindre a sept , une pale a sept 
cotes dans un cylindre a huit cotes . 

Une deuxieme partie de la regie regroupe en les differenciant , les 
moteurs post rotatifs dans un meme categorie . En effet , la deuxieme 
partie de la regie des cotes edicte que pour tous les moteurs post rotatifs 
, la partie motrice de la machine aura un nombre de cotes egal a celui du 
cylindre dans lequel il evolue plus un . ( Fig. Ill D) 

Bien entendu , puisque ces formes sont obtenues par les courbures 
resultant d' assemblages d'engrenages , il faudra comprendre , lorsque 
nous parlons de cotes , qu'il s'agit de cote recourbes , plies pour se 
rejoindre . 

En effet , tel que nous le montrons dans cette figure , des moteurs retro 
rotatifs peuvent etre realises a Finfini , en utilisant toujours une pale 
dont le nombre de cotes est superieur de un de celui du cylindre dans 
lequel elle evolue . Ainsi done , une deux cotes evoluera 
retroactivement dans un cylindre a un cote En b Ton s'apercoit qu'une 
pale a trois cotes evoluera dans un cylindre a deux cotes . En c , on 
constatera qu'un pale a quatre cotes evoluera dans un cylindre a trois 
cotes . Et ainsi de suite a Pinfini , une pale a six cotes dans un cylindre a 
cinq , une pale a sept cotes dans un cylindre a six cotes . 

Dans la figure IV D , nous montrons plus precisement Petendue de 
Papplication de cette loi , pour deux figure de pale , ou partie motrice a 
le meme nombre de cotes soit trois . Comme nous le demontrerons , le 
nombre de cotes du cylindre , dans une structuration retroraotative sera 
de quatre , alors que dans un structuration postrotative , il sera de deux . 

Dans la figure V D , nous supposons plutdt , les deux types de moteurs , 
tous deux pour un cylindre de trois cotes . En ce cas , la pale du moteur 
retro rotative est de deux cotes , alors que pour le moteur post rotatif elle 
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est de quatre cotes . L'importance pratique de cette loi permettra done , 
par exemple ici de realiser , avec une pale a quatre cotes , un moteur post 
rotatif bien plus facilement avec un circulation des gaz de type deux 
temps , la pale servant de valve , les meme cotes pouvant ne servir qu'a 
l'admission et les complementaires qu'a Pexplosion 

Bien entendu il faut calibrer les engrenages en consequence . Dans un 
moteur post rotatif, Pengrenage maitre sera le meme nombre de fois 
plus grand que celui des engrenages d'induction que le nombre de cotes 
du cylindre Dans un moteur retrorotatif , le nombre de cote du cylindre 
sera comparable a la grandeur de Pengrenage interne divisee par celle 
de Pengrenage d'induction . ( Fig .VI D ) 

Ainsi done , une machine dont la pale aura deux cotes evoluera dans un 
environnement a un seul arc . Une machine dont la pale aura trois cotes 
evoluera dans un environnement a deux arcs . Une machine dont la pale 
aura trois cotes evoluera dans un cylindre a trois cotes et ainsi de suite a 
Pinfini . L'on aura remarque de fortes differences . Deux exemples en 
effet . Dernierement , notons aussi qu'a la limite , une pale avec zero 
cote produira un univers a un seul cote , une ligne . C'est de cette 
solution que s'inspirera le moteur a pistons rectilignes . 

Premierement , un moteur a pale de deux cotes retroactif , comme une 
pale de quatre cotes post active evoluerons tous deux dans un cylindre a 
trois cotes , done triangulaire . De m&ne deux machines , dont Pune 
retroactive et Pautre post active , ayant par exemple un meme nombre de 
cotes de pales , soit trois , evolueront toutes deux dans des univers 
totalement differents , sont un cylindre de quatre cotes pour la machine 
retro active , et a deux pour la machine post active . 

H faut aussi noter les cas limites ou , idealement la pale n'est qu'une 
ligne retroactive et aboutit a un cylindre en un seul arc , similaire a une 
pale a deux cotes pour la machine post active , qui elle aussi aboutit a 
une sphere a un seul arc . ( Fig. IV D ) 
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Bien sur , comme Ton aura pu le noter , comme les pales sont soumises 
a divers types d'engrenages , leur trajectoire ne sont pas rectilignes . 
Ainsi done , Ton aura pu constater que la notion de cote fait reference a 
des arcs plus ou moins arrondis , allant a un seul arc , s'approchant du 
cercle dans certain cas limites . 

Resumons notre propos en mentionnant que deux grandes categories 
peuvent etre generalises selon la loi des cotes , en regard du fait que la 
machine ou le moteur est retro ou post rotatif . 

D'un point de vue mecanique , notons que les engrenages doivent etre 
determinees de maniere a accomplir ces formes . De facon generates 
notons que pour les machines retroactive , les engrenages d'induction 
doivent etre equivalent a un sur le nombre de cotes du cylindre , par 
rapport a Fengrenage maitre . Par exemple , pour un moteur retroactif 
triangulaire , done ayant un cylindre a trois cotes , les engrenages 
d'induction doivent etre de un sur trois de Pengrenage maitre . 

Pour ce qui est des machines post inductive , le rapport des engrenages 
d'induction par rapport aux engrenages maitre doit etre equivalent a un 
sur le nombre de cotes de la pale . Ainsi pour une pale a deux cotes , les 
engrenages d'induction seront de un sur deux des engrenages maitre . 



Cinquieme partie 



Soutients poly inductifs complementaires applicables aux poly turbines 
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Dans cette section , nous presentons de nouvelles realisations de 
mecaniques poly inductives , qui permettent le soutient plus adequat des 
pieces des machines poly inductives de types poly turbines . Ainsi nous 
sommes en mesure , comme pour les machines a pales simple , de 
developpons l'aspect retrorotatif de celles-ci , ce qui non seulement en 
augmentera le couple , mais inversera Tangle d'attaque de la pousse des 
pales sur la mecanique , realisant ainsi un objectif louable dans la 
construction de tout moteur , a savoir annuler le temps mort de celui-ci 
en configurant un temps de compression maximale , pou une explosion 
realisant en meme temps qu'un angle de mecanique assurant un couple 
efficace . 

Comme nous Favons deja mentionne , et par surcroit prouve , la 
conception d'un nouveau moteur se fait souvent en plusieurs etapes 
avant de trouver son achevement final . H faut tout d'abord trouver un 
fonctionnement primaire des pieces , assurant un modele nouveau de 
moteur . Ensuite , il faut trouver les mecaniques ideales qui assureront 
une fluidite au moteur et en permettront une correcte lubrification . 

Ensuite , lorsque cela est possible , une nouvelle creation doit advenir 
dans la creation , qui est celle de creer une structure simplifiee de la 
premiere , et ensuite , de voir a ce que cette structure , puisqu'il s'agit de 
moteurs , cree de la puissance , ce que la structure des premieres formes 
geometriques . 

Des exemples les plus probants de cela sont certes notre facon de 
convertir les moteurs deux temps en moteurs antirefoulement , les 
rendant ainsi simplement a gaz , done aptes a remplacer les moteurs 
quatre temps . Un deuxieme exemple est celui d'avoir reussi a construire 
les moteurs post rotatifs de facon retro rotative , ce qui , tout eh gardant 
la meme forme geometrique de mouvement , leur a donne une puissance 
decuplee . 
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La presente invention effectuera done ici le meme travail d'achevement 
que celui precedemment cite , en exposant des mecaniques encore pus 
viables pour les poly turbines antirefoulement . 

Mais avant de ce faire , et de maniere a mieux comprendre les acquis de 
la presente invention , exposons prealablement la figure principale de 
nos polyturbines et commentons les difficultes de realisation de celles-ci 
, ce qui devrait nous permettre d'entrevoir les axes de recherche . 

Dans la figure I E, Ton trouve la figure principale de nos semiturbines , 
ainsi que les deux mecaniques principales permettant de soutenir les 
pieces selon qu'elles sont rattachees par les pointes centrales des pale ou 
par leurs coins . II faut noter que les pales pourraient , avec Putilisation 
de certain materiau , etre privees de semi-transmission de suspension . 

Comme nous le montrerons ulterieurement (fig. II E ) , ces mecaniques 
seraient plus applicables en utilisant des pales flexibles , comme 
d'ailleurs decrites a notre demande portant a cet effet . En effet , comme 
on peut le constater a cette figure , la figure du losange , decrite par les 
pales , doit passer par celle du carre avant de se reformer en losange et 
ainsi de suite . 

Or ici , les engrenages ne nous permettent , si Ton utilise des points 
d'attaches non coulissant qu'un passage entre les rectangles et les 
losanges . 

Quant a la deuxieme mecanique , elle reussit en effet a reproduire la 
forme carre que les pointes des pales effectue dans le temps , ce qui du 
point de vue exterieur n'apparait pas comme un carre , mais plutot 
comme une suite d'arc de cercles allant en accelerant et decelerant . 

II faudra done aussi ameliorer cette mecanique , avant d'en produire des 
reductrices . 
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Une premiere facon de resoudre de probleme pose par l'utilisation de 
semi transmission post rotative , et de corriger , sans l'utilisation e pales 
flexibles , le support de la structure palique, sera d'organiser 
differemment le support des pales . Ici , contraire , ce ne sera pas en 
fonction de leur forme que Ton decidera des lieux d'attachement des 
pales , mais en fonction de leur angle . L'on attachera les pales a deux 
bielles support de telle sorte que Tors du rectangle effectue par la 
structure palique sera en losange , et lors du passage du losange de la 
structure d'engrenage , l'anges de 90 degres de celle ci permettront le 
rattachement a la structure carree du carre . 

D'un autre maniere IV E , pour la seconde structure , Ton doit 
considerer que la figure , decrite par la pointe des pales est plutot celle 
d'un losange , et que par consequent , il nous faut produire une 
polyinduction capable de realiser la forme d'un losange plutot celle d'un 
carre . 

La figure V E montre qu'en considerant les choses non plus du point de 
vue d'un observateur exterieur fixe , mais bien celui d'un observateur 
exterieur etant lui meme en rotation de une demi la vitesse de la 
structure pale , l'on peut comprendre que la formation statique d'un 
losange , equivaut a la formation d'un carre a travers le temps .En effet , 
le carre decrit par la pointes des pales n'apparait comme tel que pour un 
observateur qui , considerant la structure en rotation , serait lui meme en 
rotation d'un vitesse de deux fois inferieur a celle de la structure palique, 
tel que le montre la suite des schema de la figure V 

Fort de ces connaissances , l'on pourra des lors plus facilement organiser 
des structures poly inductives capables de realiser le losange de 
Pobservateur exterieur fixe . Dans la figure Fig. VII E, l'on voit qu'il 
faudra simplement faire evoluer il faudra faire evoluer Pengrenage 
d'induction , dans un engrenage de support de type interne , lui-menie 
en rotation si l'on veut du point de vue d'un observateur exterieur . Cette 



WO 02/075118 



23 



PCT/CA02/00340 



maniere de faire decrira le losange desire et la poly turbine sera elle- 
meme alors pleinement fonctionnelle . 

L'on obtiendra ainsi , pour chacune des solution un force de 
deconstruction interessante (FIG . VIE E ) 

Nous avons done jusqu'a present ameliore la suspension mecanique de 
la structure palique en montrant des configuration pleinement conforme 
a la succession des figures de celle ci . 

H faut noter que , dans les deux cas , les pales sont soutenues par le 
centre , ce qui fait en sorte que lors de 1' explosion , comme dans la 
majorite des moteurs , il se produit ce que Ton appelle un temps mort , a 
savoir un temps ou le moteur n'a statiquement aucun couple . 

L'avantage de la forme palique de la polyturbine est considerable par le 
fait que la structure est mecaniquement contrdlee du point de vue de sa 
flexibility dans la mesure ou Ton peut assurer le support d'au moins 
deux des points de rattachement complementaires de celle .( FIG. IX E ) 

En ces deux cas possibles , le couple negatif , serait compense par la 
volonte mecanique d'aplatissement de la structure qui agira alors en 
traction , ce qui donnera un faible couple positif . Dans le deuxieme cas , 
un couple formidable adviendra , puisque , en plus d'etre produit par des 
forces de traction , sera produit au moins 45 % apres celui du temps 
mort .et cela , au moment maximal de compression . 

Les prochaines solutions auront done pour objet de rentabiliser cette 
facon de faire en proposant des structures de soutient activant la 
structure palique de cette derniere maniere 
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Une premiere solution consistera a utiliser un soutient de coin de pale 
par une bielle soumise a Taction combinee d'un vilebrequin et d'un 
support directif de pale tournant en sens inverse 

La prochaine solution consistera a realiser les effet de la precedente en 
utilisant des engrenages de types externes de telle maniere que Ton 
puisse retrancher le support directionnel de pale , lequel recevra de la 
friction indue . 

La prochaine solution tirera partie de cette geometrie en proposant un 
soutient de pale obtenu par une bielle rigidement reliee a un engrenage 
d' induction imbrique a un engrenage de support de type interne ( Fig. 
XIV) Cette faeon de faire aura l'originalite de reduire au maximum le 
nombre de pieces desires , et , en plus d'offrir un couple favorable , tel 
que precedemment mentionne , d'activer le vilebrequin avec , puisque la 
structure est retrorotative , une force de levier (Fig. XVI E) 

La figure XVII E montrera comment utiliser la machine a titre de deux 
temps conventionnel ou encore , avec l'aide de deux structures , de type 
antirefoulement 



Sixieme partie 



Machines poly inductives de type semiturbines differentielles 

> 



Dans cette derniere section nous montrons comment utiliser plusieurs 
systemes poly inductifs en coordination de telle maniere de tirer partie 
de differences de rapport de couples ainsi crees pour produire des 



WO 02/075118 



25 



PCT/CA02/00340 



machines poly inductives specifiques que nous nommons semiturbines 
differentielles . Plus precisement , nous entendons montrer dans cette 
section , comment Ton peut construire un moteur qui , plutot que de 
capter Penergie produite entre les pales et le cylindre du moteur du , 
mais plutot , produit de Penergie en se servant de Tune d'elles comme 
pale d'appui sur laquelle la seconde pale pourra prendre sa poussee 
dynamique .Puisque ces deux pieces sont elles-memes rotatives et que 
les vitesses de leur rotation sont non constantes , il se produira entre elles 
, a travers leur rotations , des rapprochements et espacements qui 
produiront les expansions et compressions des gaz necessaires aux 
explosions . Les pales seront imbriquees a des moyens d'entrainement 
tels des manetons ou cames d'induction de maniere a produire des 
fluctuations differentielles dans les couples et contre-couple . Les pales 
seront assemblies de telle maniere de capter Penergie differentielle de 
ces systemes afin de Pactionner en rotation . Cette action est d'autant 
plus efficace que la pousses est bel et bien donnee dans le sens de la 
rotation du moteur , ce qui garanti uri maximum de couple . 

L'on peut noter , en motorologie des moteurs internes , deux grands 
types de moteurs selon qu'ils sont a action rectiligne , tels les moteurs a 
pistons , ou encore a action semi-rotative , tels les moteurs rotatifs , ou 
encore , tels que nous les avons montres , triangulaire , ou de type quasi 
turbine . 

Dans les deux cas , les reduction et agrandissement des chambres a 
combustion des moteurs sont toujours obtenues par une irregularites 
geometriques des mouvement des pieces motrices a travers des cylindres 
de diverses formes . Ce sont ces variations geometriques qui assurent a 
la fois non seulement les expansions dilatations , mais aussi servent 
d'appui a la pousse des pieces motrices . Par exemple , le piston , par 
Pintermediaire des gaz , actionne le vilebrequin en s'appuyant sur la tete 
<^u cylindre . 
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De meme , dans les moteurs triangulares , anti et post rotatif , de meme 
que dans nos semiturbines , Taction des pales se fait en appui sur la 
surface du cylindre , ce qui veut dire qu'il y aurait pas de force motrice 
s'il n'y avait pas irregularite de cylindre . 

La presente invention a pour but de montrer comment Ton peut obtenir 
ces effets de poussee majoritairement et meme strictement par le 
mouvement de pieces motrices l'une contre elles , le cylindre pouvant 
participer ou non simplement passivement a la retention de la 
compression mais non a la production du couple engendr6 par la 
poussee . C'est dire que le moteur pourrait , a la limite , etre mis en 
action sans cylindre . 

Nous pourrons done ainsi produire une turbine dans un cylindre 
parfaitement circulaire , ce qui serait impossible selon les conceptions 
actuellement acquises en motorologie . De plus nous pourrons 
provoquer une poussee dans le sens du systeme , ce qui est un ideal , 
dans la conception de nouveaux moteurs . Par cette facon de faire , Ton 
obtiendra plusieurs qualites que nous commenterons plus precisement 
ulterieurement , comme par exemple , une reduction notable des pertes 
d' energies dues aux accelerations decelerations en dehors du systeme de 
rotation . L'on evitera ainsi presque totalement le debalancement 
resultant habituellement du mouvement des pieces dans les types de 
moteurs deja commentes . Ensuite , la turbine pourra etre montee sans 
les valves usuelles et meme de maniere deux temps , ou encore de 
maniere antirefoulement . 

Plus precisement , dans la presente invention , l'expansion et la 
reduction des chambres a combustion sera causee par le rapprochement 
et l'eloignement des pales a travers le temps , dans un cylindre de forme 
cylindrique . Le mouvement de ces pales est une combinaison de leur 
mouvement alternatif propre et du mouvement circulaire du systeme 
plus entier .C'est pourquoi , abstraction faite du temps , leur 
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mouvement est circulaire , mais en tenant compte du temps , Ton ppurra 
dire qu'il quasi circulaire . 

Dans la presente invention Ton suppose , comme nous Favons fait 
anterieurement dans nos inventions portant sur les moteurs 
semi transmittifs , ou encore a poly induction , ou encore de type quasi 
turbine , l'utilisation d'un systeme poly inductif . Nous pensons en effet 
qu'il existe un nombre infini de formes aleatoires de cylindres , et que 
Ton ne peut que pour un certain nombre d'entre elles assez restreint , 
assurer le soutient des pieces sans appui sur le cylindre lui-meme . 
Comme nous Pavons deja dit , un moteur dont les pieces de soutient 
sont en appui sur le cylindre est voue a Pusure premature . Cette maniere 
de faire , qui peut suffire a des formes non ideales est , comme nous 
Pavons deja mentionne , difficile d'application en motorologie 
commerciale , parce qu'il en resulte trop de friction et de cognement en 
des endroits non huiles et strategiques du moteur . Travailler avec la poly 
induction permet non seulement de favoriser la production de formes de 
cylindre ideales , mais aussi , par la suite , de generaliser ces formes . 

Avant de montrer plus precisement comment nous entendons construire 
plus specifiquement ce systeme poly inductif de telle sorte qu'il en 
resulte les effets que nous avons plutot decrits , nous allons d'abord 
montrer comment , nous procederons ulterieurement a travers celui-ci 
pour produire un point d'appui mecanique dynamique a la seconde pale 
en poussee . 

Specifions prealablement que , comme la presente invention comporte 
des realisations specifiques , mais dont des parties des realisations 
d'inventions anterieures sont utilisees a titre accessoire , nous utilisons , 
pour celles-ci , la meme terminologie que nous avons deja utilisee , de 
maniere a eviter la creation trop abondante et non necessaire de termes 
techniques 



WO 02/075118 



28 



PCT/CA02/00340 



Nous supposons , dans un agencement preparatoire ( Fig. I F) qu'un 
engrenage , que nous appellerons engrenage de support , perfore dans 
son centre de maniere a y laisser passer l'axe central du vilebrequin , est 
monte de fa9on rigide dans le cote d'une machine . 

Un vilebrequin est monte rotativement le corps de la machine au niveau 
du centre de l'engrenage de support , qui est bien entendu et comme 
nous l'avons deja mentionne , perfore a cet effet . Sur le maneton de ce 
vilebrequin est dispose rotativement un engrenage , l'engrenage 
d'induction , de telle sorte qu'il soit couple a l'engrenage de support . 
Des lors , la rotation du vilebrequin autour de son axe entrainera , dans 
le meme sens , celle de l'engrenage d'induction . L'on supposera ensuite 
qu'un maneton , ou encore un came est dispose rigidement sur 
l'engrenage d'induction . 

Nous commenterons plus precisement cette mecanique ulterieurement . 
Pour le moment , l'on pourra constater que nous avons a dessin dispose 
les elements de cette figure de maniere a montrer comment nous 
obtenons l'appui dynamique qui nous permettra ulterieurement de 
produire une poussee autonome sans utilisation active du contour du 
cylindre . 

L'on constatera en effet qu'une poussee sur le maneton ou came de 
l'engrenage d'induction en provoquera la rotation . L'on constatera 
ensuite que cette rotation amene automatiquement attendu la 
disposition des pieces , un deplacement et une poussee du maneton du 
vilebrequin dans le sens inverse , ce qui cree un contradiction mecanique 
. En effet , l'on s'apercevra que plus l'on augmente la poussee sur le 
maneton de l'engrenage d'induction , plus on augmente 
automatiquement la poussee du maneton du vilebrequin principal en 
sens contraire . L'on constatera en effet que la force initiate de poussee 
developpe automatiquement de force de resistance superieure , puisque 
celle-ci se sert du vilebrequin comme levier . 
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Ce systeme de contradiction pourrait etre nefaste . Certains moteurs 
subissent en partie seulement ces types de contradiction ce qui les ralenti 

Mais la presente solution n'a pas pour but de les subir , mais bien au 
contraire de les exploiter , en ce servant de ces blocages mecaniques 
comme appuis dynamiques . 

Dans la presente invention , nous supposerons en effet , qu'a ces types 
d'engrenages seront reliees des pales , qui , sous la force de Pexplosion , 
pourront ainsi agir directement l'une contre Fautre , puisque Tune 
d'entre elle se trouvera temporairement en position dynamique pendant 
que T autre se trouvera temporairement situation de blocage . ( Fig. DI F ) 

Le rapprochement et Feloignement de ces pieces sera cause par les 
vitesses variables des semi-transmissions ou mecanique poly-inductives 
auxquelles elles seront rattachees . En effet , Fincidence de la pale sur le 
came B , le forcant a s'ouvrir , sera superieure , meme si la pale a un 
force de levier superieure sur le came A , puisque comme nous Favons 
deja explique , celle force est annulee . Le moteur s'actionnera done par 
la differentielle des resultantes finales sur les vilebrequin , d'ou 
F appellation de moteur differentiel (Fig. VII ) 

L'on doit noter que Feloignement des pale provoquera automatiquement 
leur rapprochement par leurs cotes inverses reciproques . 

Ainsi , ces pieces tourneront dans un cylindre parfaitement rond , leur 
rapprochement et leur eloignement sera cause par la difference dans 
leurs vitesses irregulieres de rotation et par les couples respectifs qui les 
provoquent . La force sera la resultante d'un systeme en position 
dynamique appuye su un second systeme temporairement en position de 
blocage , ou autrement dit de contradiction dynamique . 
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Dans une premiere realisation de la presente invention , nous supposons 
en effet , dans sa premiere realisation (Fig. IV F) deux pieces 
complementaires imbriquees Tune a 1' autre au niveau de leur centre , et 
dont Tune plus particulierement est munie ou montee sur un axe central 
de rotation , dispose rotativement dans le corps de la machine . Les 
deux pieces , que nous nommerons les pales de la machine , seront en 
meme temps disposees dans le cylindre de la machine qui sera de forme 
ronde . Comme ces pieces sont imbriquees Tune a P autre , et montee 
directement ou indirectement rotativement autour d'un axe central , elles 
auront , si Ton retranche le facteur temps et Ton ne considere que 
l'aspect geometrique , un mouvement circulaire et elles tourneront dans 
le meme sens . 

Cependant Pimbriquement de ces pieces fera aussi en sorte qu'au 
surplus de leur mouvement rotatif , elles pourront aussi osciller , et par 
consequent , il se produira des eloignements et rapprochements 
successifs de l'une par rapport a l'autre . En effet , pendant leur rotation 
, les pales , avec Faide d'une structure mecanique auxiliaire , seront 
soumises a des accelerations et decelerations , et ce Fune a contrario de 
F autre . Ainsi done , ces mouvements alternatifs contraires entraineront 
un rapprochement et une distanciation alternatifs de pales , dont 
F ensemble , complete par la surface du cylindre produira des chambres a 
combustion effectives . 

En effet , si Fon suppose que Fune des pales decelere pendant que la 
pale complementaire accelere , et qu'inversement , pendant un 
deuxieme temps de rotation , cette premiere pale reaccelere et la pale 
complementaire decelere , alors il y aura , en cours de rotation , 
rapprochement et distanciations des pales , occasionnant les expansions 
et les reductions des chambres a combustion necessaires a F explosion 
dans un moteur . 

Pour arriver a ce resultat , il faut cependant completer Fensemble 
mecanique par une semi transmission de type poly-inductive . 
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Chaque pale sera en effet munie de preferablement deux coulisses , a 
raison de une de chaque cote du centre . L'on peut noter que le systeme 
serait aussi fonctionnel avec une seule coulisse comme point d' attache . 
Ces coulisses seront engagees chacune a un came d'induction de la semi 
transmission polyinductive . Une transmission polyinductive de type 
pont sera preferablement utilisee . Pour ce faire , un engrenage maitre 
sera dispose rigidement dans le flanc du moteur . Une membrane de 
soutient , rigidement reliee a 1'axe central , sera munie rigidement de 
quatre tiges de soutient des engrenages d'induction . 

Un engrenage d'induction muni d'un came sera monte rotativement sur 
chaque tige de raccord . les pales seront ensuite , tout en demeurant 
enfilees a l'axe central et imbriquees une a l'autre , couplees a leurs 
cames respectifs par le recours a leurs coulisses respectives . Une paroi 
complementaire pourra 6tre ensuite flxee aux tiges de soutient , et sera 
bien appuyee sur un coussinet situe derriere 1' engrenage maitre ou de 
support . Des coussinets speciflques , avec un exterieur plat pourront 
amortir l'usure sur les coulisses des pales . 

Sous l'efifet de l'explosion , la poussee des pales l'une contre l'autre 
causera la poussee sur les cames . Quant a ces derniers , comme il 
seront dans une action opposes , l'un s'ouvrant vers l'exterieur du 
systeme , et l'autre se dirigeant vers l'interieur du systeme , les couples 
en seront differents , ce qui permettra , de facon differentielle de 
produire un couple avantageux , en se servant , meme en pleine 
dynamique , d'un des deux systemes comme appui . 

Dans cette premiere configuration les engrenages sont initialement 
montes sur l'engrenage maitre de telle sorte que les pales viennent 
toujours se reduire au maximum devant l'emplacement de la bougie . 
(Fig. V F) 
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Cette disposition fait cependant perdre , avant que Fengrenage d'appui 
ne devienne reellement en position de blocage , un partie de la force 
d'explosion . 

Trois solutions s'offrent alors . Premierement l'utilisation de trois pales , 
( Fig. W F ) qui , imbriquees Tune a 1' autre et relives au vilebrequin et 
catnes comme precedemment , amelioreront Tangle d'attaque , 
conservant le point minimal de distance entre les pales toujours au meme 
endroit . 

Une deuxieme disposition ( fig. XIX F ) , conservera deux pales 
seulement . cette fois-ci , les engrenages seront montees de la facon 
suivante L'on positionnera tout d'abord deux engrenages a leur points 
les plus rapproches ( ou eloignes ) , et sur une parallele des deux 
engrenages complementaires . Ton fera ensuite tourner le systeme de 
telle sorte de faire le positionnement de Pengrenage suivant . Et ainsi de 
meme pour le dernier engrenage . 

Des lors les rapprochement consecutifs des pales , cette fois-ci avec 
couple initial puissant , se fera un huitieme de tour (Fig. X F ) , a 
contresens du tournage du moteur . Cette maniere de faire pourra 
allumer les gaz d'une nouvelle explosion du feu de la precedente , si le 
systeme tourne assez vite. Cette configuration permet d'obtenir un angle 
de blocage et de poussee ameliore en conservant un nombre restreint de 
pieces . 

Une troisieme maniere , supposera un engrenage interne relie au systeme 
et engage a un engrenage de retablissement . Cette maniere de faire 
permettra de conserver la fermeture des pales toujours au meme endroit , 
et ne n'utiliser par consequent qu'une seule bougie . ( Fig. XI F ) 
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L'on doit prendre note qu'un nombre superieur de pales a rinfini peut 
etre utilise et que les precedentes explications demeureront valables . 
De mdme , pour une meme pale , les rapports des grosseurs des 
engrenages d'induction par rapport a l'engrenage de support peut etre 
produit de maniere a soumettre les pales & plusieurs mouvements 
alternatifs par tour . Le fait qu'elles evoluent dans un cylindre de forme 
ronde rend ces possibilites facilement realisables alors qu'elles seraient 
beaueoup plus difficiles dans des cylindre irreguliers , voir meme 
impossible . 

Notons encore a ce sujet et comme nous le montrerons plus loin que si 
nous utilisons pour chaque systeme de pales un type d'engrenage maitre 
different , a savoir externe par rapport a interne , alors , le coefficient de 
differentialite sera augmente . La force produite par la pousse peut done 
etre augmentee et celle necessaire a Fanti-recul diminuee .Nous pourrons 
en effet profiter d'effet de contradiction mecanique produisant un 
antirecul dynamique servant d'appui a l'avancement des autres pieces . 

L'on pourra provoquer la distance entre les pales d' autres manieres plus 
mecaniques . Par exemple , par Putilisation de came central en croix , ou 
encore par l'utilisation came exterieur recevant une pousses verticale . 
( Fig. XH F) 

Une realisation subsidiaire , dont la forme du cylindre ne sera pas 
circulaire , pourra quand meme beneficier du point de contradiction 
dynamique deja enonce . Ici ( Fig. XIV F ) la coulisse est plutot 
disposee au niveau du rattachement au centre , alors que le came est 
rotativement li£ . H en resulte que l'extremite de la pale parcourt la forme 
d'un huit . L'on montrera plus loin qu'un patin peut etre rattache a celle- 
ci de maniere a profiter de lieux d' admission des gaz differents de ceux 
de brulage . De la meme maniere l'on montrera que les pales peuvent 
etre non croisees , et provoquer des chambres d' admission differente de 
celles de brulages . 
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Dans la figure XV F , la pale est plutot reliee aux deux cames 
successifs plutdt qu' opposes . L a pale est reliee de facon rotative a un 
came , la coulisse etant reservee a Fautre came . L'effet est similaire et a 
meme un potentiel de levier . Cependant la forme du cylindre engendree 
par le deplacement de la bielle est plus compliquee . 

La figure XVI F represente une version l'on utilise plutot un engrenage 
de support de type interne pour effectuer le blocage Fautre pale 
effectuant cette fois ci son avancee par levier , ce qui augmente la 
puissance du moteur en augmentant la force necessaire a la dynamique 
et en reduisant la force necessaire au blocage 

La figure XVIII F a Foriginalite de produire une force differentielle , 
tout en unissant les deux pales dont les cames de chacune d'elles , sont 
de differentes grosseurs . Une pousse egale sur les deux pales , m&ne en 
faisant abstraction des effets de blocages deja commentes , entrafriera 
une differentielle de couple qui poussera le systeme dans un sens 
determine. La force produite entre les deux pales aura une puissance 
plus forte sur Fune que sur Fautre , ce qui entrainera la deconstruction 
du systeme majoritairement sur un cote . 

L' admission des gaz ( Fig. XX F) dans un moteur de type deux temps 
normal pourra etre faite par les pales dans leur partie ou leur 
rapprochement ont subit des pertes de couple , en ameliorant les parties 
complementaires . 

Pour la construction de moteurs antirefoulement , ( Fig. XIX F ) Fon doit 
se servir d'un systeme a trois pales , de deux systemes complementaires , 
ou encore d'un systeme a deux pales , mais dont celles-ci seraient 
compartimentees transversalement ou par etagements , car les chambres 
de succion doivent etre a dilatees a leur maximum, en meme temps que 
les chambres de combustion . L'on pourrait aussi succioner les gaz a 
partir de chambres coussin , ou encore de desinjecteurs . L'idee 
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alternative de chambre de depression permanente pourrait peut-etre etre 
appliquee . De plus ces etagement ou compartimentation possibles pas la 
rondeur du systeme pourraient permettre de n'allumer que certaines 
parties du moteurs , lorsque qu'un rendement superieur ne serait pas 
souhaitable . Entrainer un systeme passif dans un tel type de mecanique 
ne demanderait que peu d'energie . 

De telle machine pourra etre utilisees comme pompe , moteur ,etc . 
Dans le cas de pompes , de maniere a augmenter la puissance du 
vilebrequin sur les pales , Futilisation d'engrenage de soutient de type 
interne sera preferable . 

Enfin , notons que ces rapprochement espacements pourront , en 
modifiant les rapports d'engrenages , etre produites plusieurs fois par 
tour pour chaque pales , ce qui aboutira a plusieurs explosions par tour 
par pale . Les espacements et rapprochement seront cependant moins 
accentues . L'on peut par exemple penser un moteur comprenant une 
douzaine de pale , chacune produisant plusieurs rapprochements 
distanciations . Une moteur a cinq cents explosions par tour , presque 
une turbine . Un tel moteur , fluidement monte comme precedemment , 
serait d'un puissance extreme comparativement a sa depense energetique 
et pourrait certes rendre des services appreciables dans les bateaux , les 
helicopteres , les avions non supersoniques . 

L'on peut aussi produire la machine de telle maniere de profiter encore 
plus rapidement et done avantageusement des point de blocages et 
d'attaque mecaniques en modifiant Tangle de la coulisse . (Fig. XIII F ) 
H faut noter qu'un exces en ce sens orientera la poussee de Pexplosion 
vers l'exterieur du systeme . il faut done equilibrer le tout de maniere a 
faire un compromis . 



WO 02/075118 



36 



PCT/CA02/00340 



Dernierement , notons de plus que ladite machine pourra §tre produite de 
maniere a produire des etagements de differentes hauteurs entre les 
pales . ( Fig. XIX F) 

De cette maniere , Ton pourra produire des monteurs deux temps 
conventionnels ou de type antirefoulement , pour chaque section de la 
pale. 

L'originalite du moteur dififerentiel reside en grande partie dans le fait 
qu'en provoquant un contradiction , un anti-recul dynamique et 
mecanique , l'appui peut des lors se faire , meme dans un systeme rotatif 
, d'une piece contre l'autre , a savoir de la piece active contre celle situee 
en position butoir . C'est cette originalite qui rend possible l'utilisation 
d'un cylindre parfaitement circulaire , car il ne sert que de facon passive 
, a garder la compression des gaz . 

La presente turbine represente done a nos yeux un ideal en matiere de 
motorologie , puisqu'elle reussit a obtenir une poussee dans le sens 
meme de la rotation du moteur , et cela en divisant et en diminuant le 
temps mort des moteurs par deux , et fmalement en obtenant un 
mouvement par utilisation d'engrenage interne , qui bien utilises , sont 
synonymes de forces levier . Enfin cette turbine repond aussi a un ideal 
de reduction des accelerations et decelerations hors systemes demandant 
de l'energie . Elle repond aussi a un ideal parce qu'elle est realisable 
de maniere antirefoulement , done propre . Une telle turbine est aussi 
ideale dans son rapport poids puissance . Elle assure une enorme 
puissance relativement a sa grosseur . Dernierement , la double action 
complementaire des vilebrequin , qui rappelle le symbole de Pinfini , 
que nous voulions depuis longtemps appliquer en motorologie , confere 
a cette structure un caractere presque philosophique . 

Dernierement la presente turbine represente un ideal de fluidite et de 
vitesse . Bien que la vitesse de celle-ci sera inferieure a celle d'une 
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turbine ouverte , elle sera de beaucoup superieure a celle de moteurs 
conventionnels , qu'ils soient a piston ou encore anti ou post rotatifs . 



Description sommaire des figures 

Partie A de la description sommaire des figures 



La figure I A donne quelques exemple de moteur a poly induction . 
On peut y apercevoir le desequilibre engendre par le fait que les pieces 
d'engrenage ne sont situees que d'un seul cote de la pale . 

La figure II A montre un vue transversale de la semi transmission ou il 
est possible de mettre evidence les emplacements de soutient lacunaires 
et propices a Fusure prematuree. 

La figure Til A montre un premiere solution , plus difficilement 
realisable , par Futilisation de deux systemes complementaires lies entre 
eux . 

La figure IV A est une premiere configuration incomplete d'une semi 
transmission de type pont , ne comprenant , pour 1' instant que le pont 
lui-meme . Ce dernier , traverse par un axe central , est bien supporte de 
chaque cote , par des coussinets bien appuyes . Au surplus un coussinet 
supplementaire pourra etre insere du flanc du pont lui-meme appuye sur 
le cote du moteur . 
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La figure VA montre les adaptations que Ton fera subir aux engrenages 
d'induction , qui produiront cependant le meme effet de puissance et de 
geometrie 

La figure VI A represente une realisation et application plus complete 
semi transmission a pont a laquelle Ton a ajoute les premiers 
engrenages , a savoir central et d'induction . Aux engrenages 
d'induction sont relies rigidement les cames qui activeront les bielles , 
pales ou encre parties de noyau de semi turbines , ou autres pieces de 
motorisations que Ton aura choisies , selon que Ton entend construire 
un moteur a piston , de type post ou antirotatif , ou encore de type quasi 
turbine . 

ou a induction differentielle . 

La figure VIE A montre une conception de la semi transmission inseree 
dans la pale elle-meme . 

La figure XVIII A montre une semi transmissions laissant le centre 
degage . L'axe central devant s' arret er a ce niveau , un deuxieme support 
sera dispose sur un col dispose derriere Fengrenage de support . Un bras 
supplementaire pourra etre relie indirectement , par l'intermediaire d'un 
col de pale , au maneton d'un vilebrequin qui acheminera l'energie 
mecaniquement vers l'exterieur 

La figure XEX A montre une premiere utilisation ce type de semi 
transmission d'un pont dans un moteur , ici de type a piston rectiligne . 
Ici la course du came est definie de maniere a etre tres exactement de la 
meme longueur que celle du vilebrequin mattre . Le came est relie a une 
bielle , elle meme munie a chaque extremite d'un piston . L'on aura 
done comme nous l'avons precedemmerit montre , un moteur , semi- 
transmittif a piston , mais ayant cette fois-ci l'avantage d'etre 
adequatement supporte . 
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Dans la figure X A , represente 1' application des meme particularites a 
une semi transmission est de type retrorotative et , encore un fois de 
faeon tres equilibree , permet 1' elaboration , ici d'un moteur de type 
triangulaire . L'engrenage maitre y est ici de type interne 

La pale est ici reliee rigidement a l'engrenage d' induction , et a la fois 
montee autour de l'axe de soutient du pont . L'engrenage d'induction est 
couple a l'engrenage de support de type interne , dispose dans le flanc 
du moteur . 



Partie B de la description sommaire des figures 



La figure I B represente une premiere facon de realiser un moteur 
triangulaire , de maniere poly inductive , en se servant de deux 
engrenages d'inductions travaillant en combinaison de telle sorte 
d'activer la pale . Cette realisation est deja utilisee et commentee dans 
nos travaux anterieurs portant sur la poly induction 

La figure II B montre qu' en se servant d'une semi transmission 
inversive , Ton peut realiser des moteurs retro rotatifs en se servant de 
deux inductions , cette fois-ci induites par leur centres , a savoir un 
excentrique , et un engrenage d'induction central . Cette figure montre 
aussi que les qualites retro rotatives sont respectees , soit l'utilisation 
totales de la surface de la pale , et l'effet de levier developpe par l'appui 
sur l'engrenage d'induction . 

La figure IH B represente un diagramme des forces en cours lors de 
descente rotative de la pale . 
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La figure IV B est une vue en trois dimensions de la derniere realisation 



La figure V B montre que cette configuration realise pleinement les 
qualites des moteurs retro rotatifs puisque Ton peut , a partir de celle-ci 
construire un infinite de moteurs , bien entendu en respectant un 
calibrage des engrenages adequat au nombre de cotes de pales et de 
faces de cylindre que Ton veut obtenir . 

La figure VI B montre une deuxieme realisation de semi-transmission 
modifiant a la fois le sens des rotation des axes et leur vitesses . 

La figure VH B montre la principale lacune de la configuration 
precedente , amenant une deficience au niveau d la compression 

La figure VIII B propose un nouvelle realisation de 1' invention , a 
laquelle Ton soustrait les mecaniques de semi-transmission , en 
proposant une poly induction repartie differemment . Les deux point de 
dynamiques du moteur sont maintenant le centre actionnant le 
vilebrequin , et l'engrenage d'induction de type interne , dispose su le 
centre de la bielle , et autour du maneton et engage a Pengrenage interne 
de support situS dans le flanc du bloc . cette figure montre done aussi le 
resultat desire de cette operation , soit , P amelioration de la compression 
. De meme que precedemment , il est important de noter que cette 
realisation conserve toutes les qualites retroactives sont conservees a 
travers cette nouvelle realisation . 

La figure IX B est un commentaire d'un schema representant les forces 
en presences lors de la descente rotation de la pale . 

La figure X B montre que Ton peut m£me sur compresser ce systeme 
en ameliorant le design des pales . 
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La figure XI B montre que Ton peut realiser un nombre infini de tel 
moteurs et expose quelque peu les rapport engrenages , cotes de pales 
cylindre a respecter . 

Partie C de la description sommaire des figures 



La figure I C represente un exemple de moteurs poly inductifs , le 
premier etant de type retro rotatif et le second etant de type post rotatif . 
L'on y montre notamment que , pour chacun d'eux , l'utilisation 
d'engrenage d'induction inverseurs , par rapport a des engrenages 
d'induction accelerateurs . 

Dans la figure II C, nous reproduisons la figure representant la 
generalisation de ces moteurs , et qui indique les similarites et 
differences geometriques de ces deux categories . 

La figure III C montre trois maniere specifiques differentes de realiser 
des moteurs retro rotatif, tirees de notre demande a cet effet . 

La figure IV C montre comment les force agissent sur la pales , et que 
Ton reussit a domestiquer les forces retroactives de maniere a les faire 
participer a la deconstruction positive du systeme , sans perte d 'energie 
, et meme avec effet de levier . 

La figure V C montre les acquis de la maniere polyrotative de monter un 
moteur port rotatif, et pourquoi il est nomme ainsi . 

La figure VI C configuration actuelle des moteurs rotatifs mono 
inductif aboutit a une domestication des forces de Pexplosion tres 
deficiente en regard de Pexpression a trois pales poly inductive deja 
commentee 
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La figure VII C , prealablement aux prochaines realisations explique les 
differences principales entre les moteurs retro-rotatifs et post rotatif au 
niveau du sens de rotation du vilebrequin par rapport a celui de la pale 
selon qu'il seront couples aux engrenages inverseurs ou accelerateurs de 
l'appareil poly inductif . 

La figure VIII C montre qu'il est impossible , directement d'appliquer 
l'effet retro rotatif a un moteur post rotatif 

La figure DC C montre un facon differente d' analyser le mouvement de la 
pale par rapport a celui du vilebrequin , cette fois-ci non consideree du 
point de vue d'un observateur exterieur , mais plutot de celui d'un 
observateur qui serait situe sur le vilebrequin lui-meme , et commente 
les considerations qui s'en suivent . 

La figure XI C montre une premiere realisation d'un moteur post rotatif 
monte de facon retrorotative . 

La figure XII C montre que les forces , dans un tel moteur , realisent 
pleinement la domestication recherchee de toutes les forces de poussee 
de la pale et la domestication de la deconstruction du systeme . 

La figure Xlli C est une representation de la figure XI en trois 
dimensions 

La figure XIV C est une version differente de l'invention ou Ton s'est 
servi de deux types d'inversions different , a savoir la combinaison 
d'une semi transmission , d'une part , et d'un couplage engrenage 
interne -engrenage externe d' autre part 
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La figure XV C represente une utilisation d'un engrenage interne dans la 
semi transmission 

La figure XVI C represente une combinaison permettant le 
retranchement de la semi transmission , par Futilisation de deux 
engrenages interne engages sur un meme axe pivot dispose sur le 
manchon du vilebrequin 

La figure XVH C est une representation de la precedente en trois 
dimensions 

La figure XVIII C est une figuration de Penergie capte par une telle 
configuration , qni respecte elle aussi les principes de retro-rotation 

La figure XIX C montre une maniere decentrees de realiser l'invention , 
cette maniere permettant de surcompresser le systeme 

La figure XX C montre une configuration de la pale obtenue par la 
realisation precedente 



La figure XXI C montre maniere reduite au maximum de realiser 
l'invention par Putilisation d'un seul engrenage interne dispose de facon 
flottant dans la machine 

La figure XXII C montre la distribution d'energie lors de l'expansion 
d'un tel systeme 

La Figure XXHI C est une vue en trois dimension de la derniere 
realisation . 
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Partie D de la description sommaire des figures 

La figure I D montre deux realisations de moteur poly inductif a pale , 
Tun retroraotatif a cylindre de type triangulaire et 1' autre , post rotatif , 
dont la pale est carree . Deux mecaniques polyinductives differentes 
sont utilisees , et montre bien 1' aspect retroactif par rapport a 1' aspect 
post actif . 

La figure II D montre plusieurs figures successives montrant la regie cote 
plus un appliquee aux moteurs retrorotatifs . Dans chaque figure , la pale 
a un nombre de cotes de un inferieur a celui des cotes du cylindre . 

La figure HI D montre plusieurs figures successives montrant la regie 
cote moins un appliquee aux moteurs post rotatifs . Dans chaque figure , 
le nombre de cotes du cylindre est inferieur de un a celui de la pale . 

La figure IV D compare les deux types de moteurs pour une pale d'un 
meme nombre de cotes 

La figure V D montre une comparaison entre ces deux types de machine 
ou moteurs , cette fois-ci pour des cylindres ayant le meme nombre de 
cotes soit trois . 

La figure VI D donne un apercu des rapports des engrenages a respecter 
Bien entendu , nous faisons abstraction de d'autres formes de montage 
possibles pour ces memes machines 

La figure VI D montre les cas limites de convergence de ces deux regies 
, notamment , lorsque la pale est une ligne , ou encore le cylindre est lui 
meme une ligne . 
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Partie E de la description sommaire des figures 

La figure I E represente deux figures schematiques de poly turbines 
, en lesquelles Ton a dispose les deux principales formes de soutient 
mecanique deja commentes a ladite demande . 

La figure II E represente les lacunes principales de ces deux systemes de 
soutient . 

La figure in E represente une premiere fagon de concevoir une structure 
evitant les precedentes difficultes en conceptualisant differemment les 
angles de la structures de soutient par rapport aux angles de la structure 
palique , et de plus , en les rattachant plutot indirectement , pale le 
recours a des pales specifiquement montees . Comme nous pouvons le 
constater , en cette solution nous permet de n'avoir que deux 
emplacements de soutient 

La figure IV E commente la difficulte geometrique a resoudre pour 
pouvoir assurer un soutient lors d'un rattachement de la structure 
palique par les pointes des triangles la formant , a savoir celle de 
produire un rectangle a la place de carre deja decrit 

La figure V E montre , comment , en changeant le point d' observation , 
Ton peut concevoir un losange observer statiquement , comme 
l'expression dynamique d'un carre . 

La figure VI E montre comment Ton peut transformer cette 
conceptualisation en solution technique en rendant dynamique 
Fengrenage de support . 
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La figure VH E montre schematiquement les forces obtenues par 
T application des deux presentes solution 

La figure VHI E que les forces degagees par un soutient des pieces par 
les coins des pales serait une fois sur deux plus faible , mais une fois sur 
deux beaucoup plus forte . En allouant a la montee plus faible Faspect 
pompage necessaire aux moteurs deux temps , Ton aura alors , si , Ton 
pouvait produire une poly turbine soutenue de facon viable par ces 
points un couple tres puissant , avec un angle d'attaque de 45 degres lors 
de la compression maximale , ce qui cree evidemment la pertinence de 
cette poly turbine par rapport a tout moteur . 

L a figure DC E montre une premiere facon de realiser la dite poly 
turbine . Deux bielles d'entrainement de la structure palique sont 
chacune reliees au maneton d'un vilebrequin , en meme temps qu'elles 
sont soumises a un soutient de directionalite tournant en sens inverse . 

La figure X E est une vue en trois dimensions de la figure precedente 

La figure XI E montre comment simplifier d'une premiere facon cette 
structure , en en retranchant les pieces plus propices a la friction en 
n'utilisant que des engrenages , ici strictement de types externes 

1 a figure XII E montre comment geometriquement comment obtenir un 
losange , ou un ovale aplati a partir d' engrenages interne 

La figure XDI E montre , en partant de ces acquis geometriques , 
comment simplifier d'avantage cette structure en exprimant la figure 
XH E cette fois ci avec l'aide d'engrenage de support de type interne . 
Cette fois ci , Ton disposera rigidement les bielles d'entrainement sur 
des engranges d'induction couples cette fois ci a en engrenage de type 
interne 
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La figure XIV E montre un version de la derniere realisation en trois 
dimensions 



La figure XV E montre les force enormes developpees par un telle 
structure 

La figure XVI E montre Putilisation d'une telle machine a titre de 
moteur deux temps , standard et antirefoulement 

La figure XVII E montre trois facons differentes de realiser le soutient de 
la structure palique par le centre ou les coins . Ici Ton concoit que Ton 
peut aussi obtenir un rectangle en supposant un mouvement alternatif 
rectiligne , se realisant sur une base en mouvement , tel que montre au 
schema a . La figure b montre une structure a partir d'engrenages 
differente realisant le soutient des pieces . 

La figure XIII E montre comment completer les deux systemes 
d'engrenages ( avec engrenage de support de type interne) situes de 
chaque cote de la turbine , par un vilebrequin continue , dont des 
manetons de centre assureront la portee des emplacements 
complementaires d la structure palique 

La figure XIX E montre comment completer les deux systemes 
d'engrenages ( avec engrenage de support de type externe ) situes de 
chaque cote de la turbine , par un vilebrequin continue , dont des 
manetons de centre assureront la portee des emplacements 
complementaires d la structure palique 
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Partie F de la description sommaire des figures 

La figure I F represente une premiere maniere d'effectuer un blocage 
mecanique , ce blocage servant par la suite a produire un point d'appui 
sur lequel la pale dynamique produira sa poussee . 

La figure II F montre comment un maneton peut etre place en position 
butoir , mais cette fois-ci en utilisant un engrenage d' induction de type 
interne . Nous expliquerons plus loin comment cette maniere de faire 
augmente la puissance de la turbine . 

La figure in F montre une premiere disposition de plusieurs ensemble 
d'engrenages d'induction et cames autour d'un meme engrenage de 
support . 

La figure IV F montre comment cet appui se fait , entre deux pales 
munies de coulisses d'entrainement , chacune etant montee de fa9on 
rotative autour du centre , de telle sorte que leur coulisse d'entrainement 
soit engagee sur le came d'induction . 

La figure V F est une vue en trois dimensions de la figure IV F 

La figure VI F montre comment le temps de mise en blocage est quelque 
peu en retard par rapport au moment de rapprochement maximal des 
pales , ce que nous corrigeront dans les prochaines figures. 

La figure VII F montre une premiere maniere de corriger ce retard , a 
savoir en produisant en ensemble a trois pales . 

La figure VIH F est diagramme des deux principaux positionnements des 
cames a travers les temps , pour un ensemble a trois pales . 
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La figure DC F montre la technique d'assemblage permettant de disposer 
les engrenages dans un systeme a deux pales , de facon a rentabiliser , 
comme dans le dernier systeme a trois pales , les positions butoir le plus 
tot possible . 

La figure X F est un diagramme des positions occupees par les 
engrenages cames pour un tour de la machine ou du moteur . L'on peut y 
constater que Fallumage sera decale a chaque rapprochement des pales 
dans une proportion de un huitieme de tour . 

La figure XL F montre que Fon peut annuler la rotation du systeme 
precedent par Futilisation d'un engrenage interne . ceci permettra , si 
Fon le desire de garder bougie et valves au meme endroit . 

La figure XII F montre que Fon pourrait forcer la separation des cames 
de facon mecanique , soit par un came interne soit par un came externe . 
Cette facon de faire pourrait trouver application dans une realisation de 
la machine a titre de pompe , 

La figure XUI F montre comment sur les pales Fon peut amenager la 
coulisse de facon differente . Cette fois-ci , au lieu d'etre montee 
rotativement au centre , et de facon coulissante au came , elles le sont de 
facon coulissante au centre , et rotative au came . La forme du cylindre 
ne peut plus etre ronde , et Fon retombe , par exemple ici sur une forme 
en huit . 

L' action des pales , Fune contre F autre , demeurera differentielle . 
La forme obtenue rappelle celle d'un huit . L'on pourra la 
rectangulariser en ajoutant a chaque extremite des pales un patin qui 
accentuera les virages dans les coins 
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La figure XIV F deplace le point de rattachement rotatif de la pale a Tun 
des deux cames . Encore une fois , Faction differentielle sera maintenue 
, mais , ici le point dynamique de la pale sera accru par levier . 

La figure XVI F suppose les pales attachees a deux engrenages non plus 
opposes , mais consecutifs , Fun rotativement , Fautre par coulisse 

La figure XVII F montre que Fon peut obtenir les m&nes blocages en se 
servant d'engrenages internes a titre d'engrenages de support . 
Une fois de plus la force engendree par le systeme est superieurs car les 
forces necessaires au blocage sont reduites alors que les forces 
necessaires a la dynamique sont augmentees 

> 

La figure XVIII F montre une realisation simplifiee de F invention ou une 
seule de pales est active , Fautre etant rigidement reliee au vilebrequin . 
En ce cas , Fune des pales est reliee a Fengrenaged' induction par son 
came , et reliee a Fautre pale par une bielle , elle aussi montee sur ce 
came. 

La figure XVIII F montre un facon d'augmenter le caractere differentiel 
des precedentes . Comme precedemment , ici , chaque pale est munie 
d'un engrenage d'induction et d'un came , mais avec la particularite que 
chacun de ces cames est de differente grosseur . L'action de Fengrenage 
est done augmentee sur Fune des deux pales , ce qui provoque un effet 
differentiel augmente . Cette fa9on de faire limite cependant le nombre 
d' explosions , car les pales ne peuvent utiliser que Fun de leurs cotes 
comme surface d' explosion . 

La figure XIX F montre comment Fon peut etager les pales pour 
produire un version antirefoulement du moteur . Cet etagement peut 
aussi servir a produire , dans un meme moteur un etagement de 
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puissance . Les moteurs anitrefoulement peuvent aussi etre construits en 
separant transversalement les chambres par une paroi . 

La figure XX F montre comment se fait la circulation des gaz dans une 
version deux temps conventionnelle du moteur 

La figure XXI F montre , etant donne que Fon peut dans un tel moteur, 
retrancher le cylindre passif par un pale refermee contenant 1' autre , 
comment Fon peut produire un moteur roue mecanique . Etant donne la 
vitesse presque illimitee d'un tel moteur , seul un embrayage serait 
necessaire . 



Description detaillee des figures 

Partie A de la description detaillee des figures 

La figure I A donne quelques exemple de moteur a poly induction . 
,utilisant des semi transmission poly inductives . Dans le premier cas 
Fon a un moteur retrorotatif triangulaire 1 , postrotatif octogonal 2 et a 
piston rectiligne 3 , ou quasi turbines . Tous ces genres de moteurs 
utilisent le type de semi transmission prementionne . 

La figure II A montre un vue transversale de la semi transmission 4 ou il 

est possible de mettre evidence les point de soutient lacunaires 

L'on y remarque que la poussee sur la pale engendre un desequilibre de 

Fappui. 

La figure III A montre un premiere solution , plus difficilement 
realisable , par Futilisation de deux systemes complementaires lies entre 
eux 
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Dans la presente solution , il s'agit de disposer de chaque cote une semi 
transmission 4 , ce qui permet au maneton central et autres pieces d'etre 
soutenues plus droitement . II faut cependant s'assurer d'une egalite du 
travail des deux semi transmissions en les reliant par un moyen tel des 
engrenages 6 entre eux , par le recours d'un axe 7 lui meme muni 
d'engrenages . 

La figure IV A est une premiere configuration incomplete d'une semi 
transmission de type pont , ne comprenant , pour Pinstant que le pont 
lui-meme 8 . Ce dernier , muni d'un un axe central 9 , est bien supporte 
de chaque cote , par des coussinets bien appuyes 10 sur le corps du 
moteur . 

La figure V A montre les adaptation que L'on fera subir aux engrenages 
d' inductions , qui produiront cependant le meme effet de puissance et de 
geometrie . Ici les engrenages d'induction 1 1 , plutot que d'etre munis 
d'un axe central d'engrenage , montes sur le manchon du vilebrequin 12 
et munis d'un maneton 14 , seront munis d'un came 15 et montes 
rotativement sur l'un des axes 17 du pont 

La figure VI A represente une realisation et application plus complete 
semi transmission a pont , a laquelle l'on a ajoute les premiers 
engrenages , a savoir d'induction 11 et de support 17. Aux engrenages 
d'induction sont relies rigidement les cames qui activeront les bielles , 
pales ou autres parties de noyau de semiturbine , ou autres pieces de 
motorisations que l'on aura choisies , selon que l'on entend construire 
un moteur a piston , de type post ou antirotatif , ou encore de type quasi 
turbine , les cames seront relies a un pale 18 , qui sera inseree dans le 
cylindre 19 du moteur 20 

La figure VII A montre une conception de la semi transmission inseree 
dans la pale elle-meme . L'on a du pour ce faire relier indirectement de 
support 1 7 par le recours a un col rigide 2 1 
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La figure XVHI A montre une semi transmission laissant le centre 
degage . L'axe central devant s'arreter a ce niveau , un deuxieme support 
sera dispose sur un col dispose derriere Fengrenage de support . Pour ce 
faire , Ton pourra avant de disposer Pengrenage de centre , glisser le 
bras de support 22 sur le col d'engrenage 23. L'on pourra ensuite 
disposer rigidement Fengrenage de support 17 L'on pourra aussi utiliser 
une methode contraire , en assemblant plutot ce bras autour du col . 
Ensuite , la meme chose s' applique pour le la deuxieme portee . Celle-ci 
ou la pale devront etre faites en deux morceaux , de maniere a les relier 
Un deuxieme poignet pourra 30 pourra etre dispose indirectement au 
maneton du vilebrequin et par le recours a celui-ci 3 1 conduire a 
nouveau Penergie vers l'exterieur 32 

La figure XIX A montre une premiere utilisation ce type de semi 
transmission d'un pont dans un moteur , ici de type a pale , et cylindre 
arrondi . Ici la course de la pale empdcherait l'axe central de traverser le 
moteur . C'est pourquoi l'on est forcer d'utiliser un type de semi 
transmission tel que decrit . Ici , la pale 1 8 et son engrenage d'induction 
1 1 sont montee rotativement sur le maneton du pont de telle maniere de 
coupler Fengrenage d'induction a Fengrenage de support 17 . 
Dans la mesure ou l'on desire amener des deux cote Penergie vers 
l'exterieur , un col pourra etre amenage entre Fengrenage d'induction et 
la bielle , que nous nommerons le col de bielle 33, auquel un deuxieme 
vilebrequin 34 pourra etre , par son manchon rattache 35 

Dans la figure X A , represente l'application des meme particularites a 
une semi transmission est de type retrorotative et , encore un fois de 
facon tres equilibree , permet Felaboration , ici d'un moteur de type 
triangulaire . L'engrenage maitre y est ici de type interne L'on notera 
qu'attendu la non utilisation d'un engrenage de support de type externe 
ici , le centre etant degage , le vilebrequin peut se poursuivre de ce cote 
36 sans bras supplementaire comme dans la figure precedente 
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La pale est ici reliee rigidement a l'engrenage d' induction , et a la fois 
montee autour de l'axe de soutient du pont . L'engrenage d'induction 
est couple a l'engrenage maitre ou de support de type interne , dispose 
dans le flanc du moteur . 



Partie B de la description detaillee des figures 

La figure I B represente une premiere facon de realiser un moteur 
triangulaire de maniere poly inductive , en se servant de deux 
engrenages d'induction travaillant en combinaison de telle sorte 
d'activer la pale . Cette realisation est deja utilisee et commente dans nos 
travaux anterieurs portant sur la poly induction . 

Dans le flanc de la machine 1 est tout d'abord dispose rotativement un 
vilebrequin 2 muni ici de deux manchons 3 de vilebrequin aux 
extremites desquels sont relies rotativement des engrenages , que Ton a 
nomme engrenages d'induction 4. Ces engrenages sont montes de 
maniere a etre couples 5 chacun a l'engrenage de support 6 , un 
engrenage de type interne dispose rigidement dans le cote de la machine 

• 

Des manetons 7 ou des cames sont ensuite disposes rigidement sur les 
engrenages d'induction . La pale 13 est ensuite a la fois reliee a ces 
manetons et disposee semi rotativement dans le cylindre 8 de la machine 
. L' action du vilebrequin dans le sens des aiguilles dans le sens des 
aiguilles d'une montre 9 , entramera , puisqu'ils sont a la fois engages a 
l'engrenage de support 6 , la retro action des engrenages d'induction 10 
soutenant la pale 13 par leurs manetons respectifs . 
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Le calibrage des engrenages etant ici de un sur trois , la pale 13 tournera 
en sens contraire 1 1 du vilebrequin et parcourra le figure triangulaire du 
cylindre , specifique au moteur triangulaire 12 . 

La figure n B montre qu'en se servant d'une semi-transmission inversive 
14 , Ton peut realiser des moteurs retro rotatifs . En se servant en effet 
de deux inductions , cette fois-ci induites par leur centres , a savoir un 
excentrique , et un engrenage d' induction central , Ton peut arriver a 
produire les memes formes de mouvement des pales que ceux des 
moteurs retro rotatifs . Cette figure montre aussi que les qualites 
retrorotatives sont respectees , soit Futilisation totales de la surface de la 
pale , et l'effet de levier developpe par l'appui sur Pengrenage 
d'induction . 

En effet , dans la presente realisation , que nous montrons sous ses deux 
principales coupes a et b nous supposons que , dans le corps d'une 
machine 1 dans laquelle , pour la presente , Ton aura dispose un cylindre 
8 de forme quasi triangulaire 12 . Dans cette machine est ensuite 
dispose rotativement un vilebrequin 15 libre , c' est- a- dire , non porteur 
directement d'energie a Texterieur , muni d'un excentrique 16 . 
Une pale 13 , munie dans son flanc d'un engrenage de type interne 17 
est disposee rotativement sur 1' excentrique de ce vilebrequin et inseree 
dans le cylindre . Une semi transmission 18 est ensuite jointe au moteur . 
Celle-ci aura pour but d'effectuer un travail similaire a celui joue par les 
engrenages d'induction dans la premiere version , a savoir inverser le 
mouvement du vilebrequin . Un premier engrenage 19 de semi 
transmission sera done fixe au a la partie du vilebrequin depassant dans 
la semi transmission 20 . 



Un engrenage pivot 21 d' inversion sera ensuite dispose rotativement 
dans le flanc de la semi transmission , et ce de maniere a etre couple 
avec l'engrenage semitransmittif de vilebrequin 19 . Un troisieme 
engrenage de semi transmission 22 est fixe rigidement a un axe qui 
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traversera la machine et Paxe central du vilebrequin 19 sur toute sa 
largeur , pour en constituer Faxe principal 23. A cet axe principal , sera 
, du cote inverse , fixe rigidement un engrenage d'induction de pale 24 . 

L'on retrouvera sur chaque engrenages les rapports de grosseurs 

specifiques , de maniere a produire un moteur triangulaire . 

Dans le cas present , la logique du systeme reside dans le fait que la pale 

doit tourner a la meme vitesse mais de facon inverse que celle de 

l'excentrique 

L'engrenage d'induction , puisqu'il est imbrique a un engrenage interne 
de deux fois sa grosseur doit done , tourner a l'inverse de facon deux 
fois plus rapide que le vilebrequin libre pour pouvoir actionner 
l'engrenage de la pale a la meme vitesse que celle du vilebrequin . C'est 
ce qui explique pourquoi , la semi transmission non seulement inverse 
ici les vitesses , mais aussi les double . 

Le fonctionnement de la machine est le suivant . Lorsque l'axe principal 
du moteur tourne , 25 , il entraine avec lui automatiquement les 
engrenages d'induction 22 et de semi transmission 22 auxquels il est 
relie rigidement . 

L'engrenage d'induction entraine la pale 13 dans le meme sens 28 . 
Pendant ce temps , l'engrenage pivot 21 inverse la rotation de 
l'engrenage de l'axe et soumet l'engrenage semi transmission du 
vilebrequin libre et son excentrique a une rotation , dans le sens 
contraire a celui de la pale 29 

La pale , soumise a ces diverses implications , aura decrit , apres un tour 
du vilebrequin la forme triangulaire recherchee . 

La figure HI B montre le systeme commente en phase de descente . 
Celle-ci montre comment la poussee sur la pale sera tout d'une 
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premiere part transmise a l'axe principal , directement par un pression 
sur l'engrenage d'induction 30 auquel il est relie rigidement . Ensuite , 
le vilebrequin libre subissant la poussee inverse , et de surcroit de la 
partie inverse de la pale 3 1 , induira les engrenages de la semi- 
transmission de telle sorte que cette force soit rehabilite dans le bon sens 
, a savoir celui du tournage initial de Paxe central 32. Les forces 
retrorotatives sont done domestiquees pour participer et meme dans un 
plus fort rapport aux forces rotatives . 

La figure IV B est une vue en trois dimensions de la precedente 
realisation .On y retrouve l'ensembles des elements deja commentes . 

La figure V B montre que cette configuration realise pleinement les 
qualites des moteurs retrorotatif puisque Ton peut , a partir de celle-ci 
construire un infinite de moteurs , bien entendu en respectant un 
calibrage d'engrenage adequat au hombre de cotes de pales et de faces 
de cylindre que Ton veut obtenir . L'on doit cependant modifier les 
engrenages de telle sorte que le vilebrequin libre viennent completer 
Taction de la pale . Dans une realisation a pale triangulaire par exemple 
, il doit parcourir quart de tour actif 33 pour un huitieme de tour 
retroactif de pale 34. Dans un ensemble h pale a quatre cotes , le 
vilebrequin doit tourner de 60 degres actif35 pour la pale 30 . 36 

La figure VI B montre une deuxieme maniere de produire une semi 
transmission inversante a la fois que demultiplicatrice . Nous limitons 
les exemples ici a deux , l'essentiel etant de reconnaitre les qualites a 
respecter pour produire un moteur retroratatif . 

Ici Ton supposera que l'axe du vilebrequin libre est termine par un 
engrenage de type interne de semitransmission 100 , tournant par 
exemple dans le sens des aiguilles d'une montre 101 . Quant a 
l'engrenage de semi transmission de l'axe central , il sera termine par un 
engrenage de type externe 103 . Les deux engrenages de semi 
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transmission seront relies entre eux indirectement puisqu'ils seront tous 
deux couples a Pengrenage pivot inverseur et demultiplicateur 107. Des 
lors l'engrenage pivot tournera dans le m§me sens que Faxe du 
vilebrequin 105 et inversera le sens de Paxe central en le demultipliant 
106. 

La figure VII B montre la principale lacune de la configuration 
precedente , amenant une deficience au niveau de la compression . En 
effet on y constate que le rapport est d'environ de 1 pour 3.5 ,37 

L'objectif , pour corriger la forme de ce cylindre serait d'une part que la 
pale aille plus en profondeur dans le cote du cylindre lors de la 
compression 38 et de plus que le cote du cylindre soit moins bombe 38 
b , c'est a dire garde plus pres de la pale . 

La figure VHI B propose un nouvelle realisation de Pinvention , a 
laquelle Pon soustrait les mecaniques de semi transmission , en 
proposant une poly induction et qui resoudrait les objectifs 
precedemment mentionnes 

Dans cette realisation , un vilebrequin 40 est muni d'un maneton 
standard au lieu d'un excentrique . Sur ce maneton 40 b est dispose 
rotativement la pale 13, ainsi que Pengrenage d'induction 14 duquel elle 
est munie . Nous faisons phi ici du type de montage ou Pon devra , bien 
entendu rassembler soit le vilebrequin , soit la pale et son engrenage . 
Cet engrenage d'induction est ensuite couple a un engrenage de support 
de type interne 6 , ici de trois fois la grosseur , dispose dans le flans du 
bloc 1. 

La figure IX B montre le fonctionnement de cette machine , qui , sous 
forme de moteur est le suivant . Lors de l'explosion , on a , comme dans 
presque tout moteur , un point mort . En effet , puisque l'engrenage 
d'indution!4 et le vilebrequins 40 sont centres , la poussee est 
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egalement repartie sur la pale .Mais Pimportance est surtout de verifier 
ce qui se passe lors de la deconstruction du systeme . 

Dans cet assemblage , et c'est pourquoi il s'agit d'un moteur retro 
rotatif , meme Peffet arriere de la pale est , comme nous pouvons le 
constater , dynamique .L'effet avant , ici sur le vilebrequin le porte en 
rotation directe 41 . Quant a l'effet arriere , il est maximise par un effet 
de levier . En effet , la pale 13 , par engrenage d'induction 1 1 qui lui est 
rigidement relie , s'accrochant a l'engrenage interne de support 6 , et 
appui en levier sur le maneton 7 du vilebrequin , le forcant aussi , de 
facon additive a descendre . 

Ceci rend done le moteur tres puissant . Par rapport aux moteurs rotatifs 
par exemple l'on assiste a un addition d'energie et de poussee plutdt 
qu'a une soustraction . Bien entendu , comme precedemment , selon que 
choisi tel rapport d'engrenage , il faudra calibrer le nombre de cotes de 
la pale et du cylindre . 

Pour un engrenage de un sur quatre , il faut choisir une pale triangulaire 
agissant dans un cylindre a quatre pans ou cotes . Pour un rapport 
d'engrenage de un sur cinq , une pale carree evoluera dans un cylindre a 
cinq cote et ainsi de suite . 

L'on notera , dernierement que l'objectif fixe , a savoir une 
augmentation du rapport de compression est realise , puisque la pale a 
toujours son centre excentrique , puisqu'il est relie au maneton d'un 
vilebrequin . Elle va done consequemment , et comme nous l'avions 
mentionne precedemment , plus loin des plats lors de l'explosion , et 
plus creux dans les pointes entre deux explosions. 

Cette figure montre done aussi le resultat desire de cette operation , soit 
, l'amelioration de la compression . De mSme que precedemment , l'on 
montrera que les qualites retroactives sont conservees a travers cette 
nouvelle realisation . 
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La figure X B montre que Ton peut m6me sur compresser ce systeme 
en ameliorant le design 200 des pales . En effet , en poussant la derniere 
technique a sa limite , les pales iront tellement loin dans le cylindre qu'il 
faudra les decouper de facon plus adaptee a la courbure du cylindre , elle 
meme dessinee en fonction du parcourt de extremites de la pale . 

La figure XI B montre que Ton peut realiser un nombre infini de tel 
moteurs 



Partie C de la description detaillee des figures 

Yj& figure I C represente un exemple de moteurs poly inductifs , le 
premier etant de type retrorotatif et le second etant de type post rotatif . 
L'on y montre notamment que , pour chacun d'eux , Futilisation 
d'engrenage d'induction inverseurs , par rapport a des engrenages 
d'induction accelerateurs . 

Dans ces figures , un vilebrequin 1 muni de deux manchons opposes 2 
est monte rotativement dans le corps de la machine 3. Dans le flanc de la 
machine est dispose un engrenage que Ton dira engrenage de support 
.Le premier engrenage de support est de type interne 4a et le second de 
type externe 4b . A chaque extremite des manchons de vilebrequin 
seront relies des engrenages que Ton dira engrenages d'induction 5 , de 
telle sorte d'etre couples aux engrenages de support ou de soutient . 

Les engrenages d'inductions 5 seront munies de manetons 6 ou came , 
auxquels seront relies la pale 7 

Dans la figure II C , nous reproduisons la figure representant la 
generalisation de ces moteurs , et qui indique les similarites et 
differences geometriques de ces deux categories . Comme nous l'avons 
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montre dans notre brevet portant sur la generalisation des moteurs poly 
inductifs , deux suites infinies de moteurs peuvent etre realisees en 
suivant la regie des conte qui dit que pour tous les moteurs poly rotatifs 
retrorotatfif le nombre de cotes de la pales est inferieur de un a celui du 
cylindre 7 , alors que pour les moteurs post rotatifs , le nombre de cotes 
de la pale est superieiir de un a celui du cylindre 8 

La figure IH C montre trois manieres specifiques differentes de realiser 
des moteurs retro rotatif , tirees de notre demande a cet effet titree 
Montage semi transmittf de moteurs a induction semi transmittive . 
Dans Tun 9 , Ton agit tel que precedemment decrit . Dans les deuxieme , 
avec Faide d'une semi transmission 10 , et troisiemement avec un 
montage retroactif direct decentre 1 1 . 

La figure IV C montre comment , par exemple pour la deuxieme figure , 
les forces agissent sur la pale entiere puisque Ton a reussi a domestiquer 
les forces retroactives de maniere a les faire participer a la 
deconstruction positive du systeme , sans perte d'energie , et meme avec 
effet de levier . En effet , Ton s'apercoit que les forces sur la pale forcent 
directement , a gauche 12 le deplacement du vilebrequin lvers le bas 13 
, alors que ces mdme forces agissent sur l'engrenage d'induction couple 
a l'engrenage de pale 14 en faisant en le faisant tourner vers la droite 15 
, dans le sens contraire du vilebrequin . Or on sait que ce mouvement est 
inverse par la semi transmision et retransmis dans le bon sens au 
vilebrequin 1. Le vilebrequin est done soumis a l'addition des forces . 16 

La figure V C montre les acquis de la maniere polyrotative de monter un 
moteur post rotatif, et pourquoi il est nomme ainsi . Sans etre aussi 
puissants que les retrorotatifs , cette maniere de faire est quand m&ne 
avantageuse en ce qu'elle a la capacite , meme si elle ne les domestique 
pas pour autant , d'annuler les effets de retro rotation du moteur . 
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En effet , lors de la descente , la poussee 17 sur le maneton de 
Pengrenage d'induction 5 est automatique contree par une contre 
poussee 18 du maneton du vilebrequin 1 . Toute la poussee 19 sur la 
partie arriere de la pale est non effective, mais aussi non nuisible , ce qui 
permet l'utilisation totale de la partie restante de la pale . De plus , la 
poussee cette parti s'effectue sur un maneton dont le decentrement et 
une acceleration vers Pexterieur 21a augment le couple . Ce moteur est 
done plus puissant qu'un moteur , par exemple rotatif , a simple 
induction dynamique comme nous le montrerons a la prochaine figure 

La figure VI C configuration actuelle des moteurs rotatifs aboutit a une 
domestication des forces de Fexplosion tres deficiente en regard de 
1' expression a trois pales poly inductive deja commentee. 

En effet , une premiere difficulty de ce type de moteur est que la poussee 
sur la partie arriere de la pale triangulaire du moteur 22 produit une 
contre poussee sur la pale , contraire au sens de rotation du moteur . Non 
seulement , pres d'un tiers de Fenergie est ainsi perdue , mais il faut 
allouer plus du deuxieme tiers et demi de la partie centrale de la pale 24 , 
attendu 1' effet additionnel de levier a contrer , pour annuler cette 
pression arriere. II ne reste done qu'a peine 25 % de Fenergie de 
disponible positivement , et au surplus , comme nous le montrerons , 
d'energie assez reduite .En effet , pour ce quart restant , Fon doit 
compter un couple faible 25 , puisque la face de la pale a tendance a 
suivre , quoique a vitesse reduite , le deplacement du vilebrequin . Dans 
un moteur a piston , par exemple , une descente du maneton du 
vilebrequin a 60 degres comme dans le present cas 26 , amenerait deja 
un angle avec la bielle de pres de 90 degres 27 .Ici , pour un meme angle 
de descente du vilebrequin 28 , Pangle n'est que de 30 degres . Ensuite il 
faut dire que la pale doit forcer le vilebrequin a descendre plus vite 
qu'elle , ce qui decommande automatiquement le moteur , mais de 
mauvaise facon . Dernierement , Fon doit constater que le deplacement 
du vilebrequin se fait comme par coincage ,31, tres indirectement . ce 
qui entraine une friction vers F arriere sur celui-ci 32 . Tous ces facteurs 
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mis ensembles , il est facile de constater que Ton ne recupere pas plus de 
20 % de la force explosive dans un tels type de moteur , et que les efforts 
mis pour le turbo compresser sont aussi des efforts simultanes pour le 
ralentir , puisque Ton developpe de la puissance explosive qu'il faudra 
en grande partie endiguer malheureusement . 

La figure VII C , prealablement aux prochaines realisations explique les 
differences principales entre les moteurs retro-rotatifs et post-rotatif au 
niveau du sens de rotation du vilebrequin par rapport a celui de la pale 
selon qu'il sont couples aux engrenages inverseurs ou accelerateurs de 
Pappareil poly inductif . Dans la presente figure en effet , Ton doit noter 
que la difference fondamentale entre les moteurs retro et post rotatifs 
reside dans le fait que , respectivement soumis a leurs engrenages , Tun 
d'eux voit sa pale 7 se deplacer dans le ses contraire de son vilebrequin 
1, 32 , alors que pour F autre , la pale se deplace dans le meme centre 33 

La figure VIII C montre qu'il est impossible , directement d'appliquer 
l'effet retrorotatif a un moteur post rotatif . En utilisant un ensemble 
retroactif , une pale en trois cotes . L'on voit bien que , suivant la regie 
des cotes , commente dans notre demande concernant la generalisation 
des moteurs poly inductifs , l'on aboutit a une forme de cylindre carre a) 
et que la place enfoncerait le cylindre si l'on voulait faire autrement 

La figure IX C montre un facon differente d'analyser le mouvement de la 
pale par rapport a celui du vilebrequin , cette fois-ci non consideree du 
point d vue d'un observateur exterieur , mais plutot de celui d'un 
observateur qui serait situe sur le vilebrequin lui-meme , et commente 
les considerations qui s'en suivent . En effet , en supposant que notre 
point d'observation , plutot que d'etre celui d'un observateur exterieur , 
est celui de quelqu'un situe sur le vilebrequin 34 , l'observateur verrait , 
apres un quart de tour de rotation de celui-ci , que son point de 
reference situe sur le flanc du moteur se serait deplace a sa gauche de 90 
degres 35, mais , ce qui est plus important pour les presentes , que la 
pale se sera deplacee vers sa gauche , c'est-a-dire Farriere , de 45 degres 
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36 . Ce qui veut dire que la vale ♦ est active par ravvort au corps du 
moteurs . mats en revanche , retroactive par rapport au vilebrequin 

Une autre facon d'illustrer ceci est de constater que si la pale n'avait 
aucunement bouge vers Parriere , elle se retrouverait toujours dans le 
meme angle de 90 degres avec le vilebrequin 37 , qu'elle est le suivant 
38 

La figure XI C montre une premiere realisation d'un moteur post rotatif 
monte de facon retrorotative . La base en est la suivante . L'on sait que 
Taction de la pale est retroactive , non pas par rapport au moteur , mais 
bien par rapport au vilebrequin . Nous agirons done en supposant tout 
d'abord un vilebrequin sans aucun excentrique qui sera dispose 
rotativement dans le moteur , ce vilebrequin pouvant servir a la ibis 
d'axe central du moteur .ce vilebrequin sera au surplus construit de 
maniere a y recevoir un engrenage pivot monte rotativement 40 . Un 
vilebrequin secondaire 41 muni d'un excentrique de meme que , dans 
son flanc , d'un engrenage de coin 42 sera dispose autour de l'axe de 
maniere a ce que son engrenage soit couple a 1 'engrenage pivot 40 . Sur 
l'axe central , sera enduite dispose rotativement un deuxieme engrenage 
43 de telle sorte qu'il soit de plus raccorde a 1' engrenage pivot 44 . A 
cet engrenage d'induction , sera relie rigidement un engrenage droit 45 , 
lequel sera a sont tour couple a Pengrange interne de la pale .. En plus 
simple , nous construisons une premiere transmission d "inversion a 
Vinterieur de la pale , de maniere a Vinverser par rapport au 
vilebrequin . Une pale 7 , munie dans son flanc d'un engrenage interne 
sera montee rotativement sur Pexcentrique du vilebrequin de telle 
maniere que Pengrenage interne duquel elle est munie soit engage a 
Pengrenage d'induction de Pinverseur . 

Nous avons jusqu'a present un systeme qui inverse le mouvement de la 
pale par rapport a celui du vilebrequin . Or nous savons que dans un 
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moteur prorotatif , la pale , meme si nous savons maintenant qu'elle agit 
dans le sens contraire du vilebrequin , si Ton considere , le vilebrequin , 
agit cependant dans le meme si , du point de vue exterieur . 

H nous faut dont relier certains de ces elements au bloc moteur de telle 
maniere de garder Tun d'eux , par exemple le vilebrequin , dans le 
meme sens , mais de reinverser l'autre , de maniere a le ramener dans le 
meme sens . 

Dans les faits , cela signifie que nous devrons rajouter une semi 
transmission , qui avec Faide d'un pivot , reinversera Tun des deux 
elements , la pale ou le vilebrequin . 

C'est pourquoi nous ajouterons ici au vilebrequin un deuxieme 
engrenage 47 , qui sera couple a Pengrenage d'inversion de la semi- 
transmission 48. Ce dernier engrenage sera dispose rotativement dans le 
bloc de la semi-transmission 49 . Un troisieme engrenage de semi- 
transmission 50 sera dispose rigidement sur l'axe central de maniere a 
etre couple a Fengrenage d'inversion . 

En actionnant le tout , la pale par rapport a Fexcentrique du vilebrequin 
subira le differentiel des mouvements induits par le pivot de vilebrequin 
sur Fexcentrique a la fois que sur Fengrenage interne duquel elle est 
muni . 

La premiere reaction a un tel systeme de double inversion sera surement 
qu'en inversant deux fois un systeme , comme -(-5) donne 5 , Fon n'a 
trouve la qu'une maniere plus compliquee d'ecrire la meme chose Une 
analyse nous permettra de constater que la comparaison est inapplicable 

• 

La figure XIT C montre que les forces , dans un tel moteur , realisent 
pleinement la domestication recherchee de toutes les forces de poussee 
de la pale et la domestication de la deconstruction du systeme . 
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Lors de la "descente - rotation " de la pale , la poussee arriere , en 
retroaction 51 , actionne l'engrenage libre monte sur l'axe 52 , qui a son 
tour actionne l'engrenage pivot interne de vilebrequin 53 qui a son tour 
actionne l'engrenage de vilebrequin 54 . Par un autre cote la pale agit sur 
le vilebrequin 55 , le faisant tourner dans le meme sens que 
precedemment . La rotation est ensuite soumise a l'engrenage se semi- 
transmission exterieur du vilebrequin est ensuite transfere et inverse par 
l'engrenage pivot de semi-transmission 56 , qui induit alors l'engrenage 
de transmission de l'axe , qui retransmettent , en une seule energie , le 
cumul des poussees vers 1' exterieur , mais , cette fois-ci dans le sens 
contraire du vilebrequin . 

Le moteur est done bel et bien retro rotatif , sa pale agissant en acceptant 
toutes les poussees autant que contre poussees , et son axe de sortie etant 
en sens contraire de celle . Cette mecanique assure definitivement plus d 
puissance que les mecaniques conventionnellement utilisees , et cela 
principalement parce qu'elle annule les pertes de puissances deja 
discutees , en plus de produire des effets de leviers positifs de 
demultiplication de la puissance . 

Comme quoi la double inversion des chiffres , ou logique , n'a rien de 
semblable avec la double inversion mecanique . 

La figure XIH C est une representation de la figure XI en trois 
dimensions 

La figure XEV C est une version differente de 1' invention ou Ton s'est 
servi de deux types d'inversions differents , a savoir la combinaison 
d'une semi-transmission , d'une part , et d'un couplage engrenage 
interne -engrenage externe d' autre part . L'on s'y rendra compte , qu'en 
falsifiant les rapports d'engrenage , l'on a plus besoin de Pattirail 
differentiel somme toute assez lourd que nous venons de decrire . 
En effet , nous savons qu'il nous faut reduire et inverser a la fois . 
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En choisissant une semi transmission qui inversera , en meme temps 
qu'elle doublera la vitesse de Pengrenage d' induction , et en en 
diminuant a la fois la grosseur de moitiS , Ton maintient l'equilibre, 
mais Ton devient maintenant en double inversion mecanique , et en 
double soutient dynamique , ce que nous avons besoin . 

Dans le present cas done , Ton inserera dans un bloc un vilebrequin 1 
muni d'un excentrique . Comme precedemment , il s'agira d'un 
vilebrequin libre , en ce sens que ce ne sera pas lui qui amenera Penergie 
a Pexterieur. L'une des extremites de ce vilebrequin se terminera dans 
la semi -transmission , et sera reliee rigidement a un engrenage de semi- 
transmission 60 . Une pale 7 , munie d'un engrenage interne dans son 
flanc , sera inseree dans le cylindre de la machine 61 de telle maniere 
d'etre montee rotativement sur Pexcentrique du vilebrequin , en meme 
temps que son engrenage sera couple a 'engrenage d'induction de l'axe 
central 48 . Un engrenage pivot d'inversion 49 sera dispose rotativement 
dans le flanc de la semi-transmission de maniere a etre couple aux 
engrenages de vilebrequin et d'axe central du moteur . 
Un axe central de moteur traversant le vilebrequin et muni 
respectivement a chaque extremite d'un engrenage de transmission 5 et a 
l'autre d'un engrenage d'induction de pale 5 , sera insere rotativement 
dans le moteur , de telle sorte que son engrenage de transmission soit 
couple a Pengrenage pivot de transmission , et que son engrenage 
d'induction soit couple a Pengisenage interne de la pale . 

Nous presentons , sur chaque engrenage le rapport de sa grosseur avec 
les autres . Dififerents calibrages sont possible .Ici , le tout a ete calibre 
de telle sorte que Pengrenage d'induction , au lieu d'etre immobile , 
tourne deux fois plus rapidement . Cependant Pengrenage d'induction 
sera deux fois plus petit que ce qu'il aurait ete , immobile . L'on reussit 
de cette maniere creer un figure post rotative , mais imbue d'une 
puissance retrorotative , ce que nous recherchons . 
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Comme precedemment , mais de facon simplifiee , la presente machine , 
lors de son expansion , utilise a bonne escient toutes les forces de la 
poussee . Les forces post actives sont deportees sur l'excentrique du 
vilebrequin 70 , qui les apporte a son tour a l'engrenage pivot de la semi 
transmission 71 . Ce pivot inverse ces forces 72 et les transmet 
inversees , a l'axe central de la machine 73 , qui lui , parce qu'il y est 
rigidement relie , les transmets a l'engrenage d'induction 74 . Or en 
m6me temps , l'engrenage d'induction recoit les forces descendante 
retroactive de la pale 75 et ces deux forces , au lieu de se soustraire , 
s'additionnent , retroactivement , et c'est la ce que nous cherchions . 



La figure XV C represente une utilisation d'un engrenage interne dans 
la semi transmission . En effet , ici , au lieu de , comme precedemment , 
utiliser un engrenage a la fois inverser et reducteur , l'on pourra separer 
les fonctions , et utiliser un engrenage pivot auquel on attribuera que des 
fonctions d'equilibrage , l'inversion etant produite avec l'utilisation d'un 
engrena interne . Ici done , l'on supposera l'extremite du vilebrequin 
couplee a un engrenage de transmission de type interne 48 . Cet 
engrenage sera couple a l'engrenage pivot 49 , qui ayant recu le 
mouvement inverse de l'engrenage interne , le transmettra a l'engrenage 
de l'axe 50 central . Le tout sera rattache a une structure telle qu'en XV 
pour un resultat identique . 

La figure XVIEI C represente une combinaison permettant le 
retranchement de la semi transmission , par l'utilisation de deux 
engrenages internes . engages sur un meme axe pivot dispose sur le 
manchon du vilebrequin . En effet , les dernieres structures nous auront 
montre que l'inversion par engrenage interne prenant mois de morceaux 
. La presente figure montre meme que l'on pourrait se dispenser de 
l'utilisation d'une semi transmission . En effet , ici l'on disposera 
rotativement sur l'excentrique du vilebrequin de la machine , a la 
hauteur par exemple , un axe 80 muni . a chacune de ses extremites 
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d'un engrenage d'induction 81 , 82 . L'on aura soin de calibrer les 
engrenages de telle sorte que Fincidence de Fengrenage d'induction ait 
soit moins prononce sur la bielle de degre desire , tout dependant si Fon 
veut realiser un moteur carre , octogonal etc. 

L'un des engrenages sera couple a un engrenage interne dispose dans le 
flanc du bloc 83 , alors que le second sera dispose de maniere a etre 
couple a Fengrenage interne de la bielle 84 . 

Le fonctionnement de la machine sera a Feffet que lors de la rotation- 
descente , les forces post actives 85 actionneront le vilebrequin vers 
Favant 86 . Quant aux forces retroactives , elles agiront pour faire 
basculer vers Farriere Fengrenage d'induction 87, qui , envoyant cette 
force a Fengrenage d'induction du cote du flanc 88 , s'accrochera a 
Fengrenage interne fixe 89, et agira en levier sur le vilebrequin . Ce 
vilebrequin subira done a nouveau non seulement Faddition des force , 
mais une addition de forces en levier 91 



La figure XXI C montre une maniere decentree de realiser Finvention , 
cette maniere permettant de surcompresser le systeme . 
Dans cette realisation , les engranges interne seront couples 
differemment a Faxe du maneton . 

En effet , ici , on suppose encore un axe traversant l'excentrique du 
vilebrequin et , a chaque extremite , ou sur le meme cote , de engrenages 
d'induction . A la difference de la derniere figure , les engrenage 
internes seraient ici superposes 100 , pour un decentrement plus excessif 
101 

La figure XXH C montre une configuration de la pale obtenue par la 
realisation precedente 102 
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La figure XXIH C montre maniere reduite au maximum de realiser 
Pinvention par l'utilisation d'un seul engrenage interne dispose de facon 
flottant dans la machine . II est de premiere importance , en motorologie 
, apres que Ton a decouvert une facon nouvelle de poser et resoudre 
avantageusement un probleme , de voir a la realiser dans sa plus simple 
expression , 

Ici les deux semi transmission inversives du debut , Tune a Pinterieur du 
piston et P autre dans la semi transmission sont resumees par la 
disposition tres specifiques de trois engrenages 

En , effet , Pon supposera , dispose rigidement dans le flanc de la 
machine un col d'appui 1 10 . L'on montera ensuite sur ce col une 
premiere partie de vilebrequin. 1 1 1 . L'on disposera ensuite sur ce col un 
engrenage de soutient de type externe 112. L'on couplera ensuite cet 
engrenage un deuxieme engrenage , cette fois-ci de type interne 113, 
tournant comme en cerceau autour du premier . Attendu que ce dernier 
engrenage ne sera pas lie rigidement a aucun element de la machine ,une 
garde anti derapage 114 pourra etre installee autour et de chaque cote de 
cet engrenage de telle sorte qu'il tourne convenablement sur lui-m&ne. 
L'on inserera ensuite sur le maneton 1 15 du vilebrequin rotativement un 
pale 116 , cette pale etant munie d'un engrenage d'induction rigidement 
relie a elle 1 17 , et ce de telle sorte que cet engrenage soit couple a la 
partie inverse de Pengrenage interne 119. L'on pourra ensuite completer 
le montage du vilebrequin en adjoignant la partie complementaire 120 . 
le vilebrequin . Bien entendu ici , l'on pourra opter pour un montage 
differant , preferant par exemple separer puis assembler la pale et son 
engrenage d'induction et garder ainsi le vilebrequin en un seul morceau . 
L'objet de la presente n'a pour but que de montrer la faisabilite , qui 
subsequemment , pourra prendre plusieurs formes . 
En derniere analyse , l'on notera que l'on pourra disposer entre la bielle 
et son engrenage , un col , permettant d'y joint le bras d'un vilebrequin 
en poUrsuite 300. Cette technique permettrait une sortie a l'exterieur 
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pour le feu par exemple . Beaucoup d'autres moyens sont possible et 
c'est pourquoi nous n'elaborerons pas plus sur cet aspect 

La figure XIV C montre la distribution d'energie lors de l'expansion 
d'un tel systeme . Pour une pale a trois pans , les engrenages externes 
devront etre d'egale grosseur , et celle-ci devra etre de deux fois plus 
petite que celle de Fengrenage interne . 

En premier lieu la pousse post active 121 de la pale sera transferee sur 
l'excentrique du vilebrequin 122. Par ailleurs , la poussee retroactive sur 
la pale 123 s'accrochant a l'engrenage interne 124 , lui-meme accroche a 
Fengrange de support 125, agira comme un effet de levier 126 sur le 
maneton du vilebrequin , Fentrainant dans le raeme sens que celui de la 
poisses post active . Une fois de plus ,ai lieu d'etre soustraite , les forces 
seront-elles non seulement additionnees mais multipliees . 

Cette version retroactive est pres de quatre cent fois plus puissante que 
les version mono inductive . 

La Figure XV C est une vue en trois dimension de la derniere realisation 



Partie D de la description detaille des figures 



Le figure I Drepresente deux versions differentes d'un moteur poly 
induction , le premier etant de type retro rotatif , a cylindre triangulaire , 
et le deuxieme , etant de type post rotatif, et ici , a pale carre . 
Nous ne ferons ici , attendu que le montage de ces moteurs a 
suffisamment et^ commente dans nos propos anterieurs , qu'un bref 
survol de leurs differences . 
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Dans le moteur triangulaire 1, deux engrenages d' induction 2 , sont 
couples a un engrenage de support de type interne 3, et activent 4 ainsi 
la pale 5 par leur manetons et , en sens contraire 5 , le vilebrequin 6 . 

Dans la deuxieme machine , les engrenages d'induction 2 sont plutot 
couples a un engrenage de support de type externe . Par leurs manetons , 
les engrenages d'induction activent done la pale 7 et , en meme temps le 
vilebrequin et son maneton , cette fois ci dans le meme sens que celui de 
la pale 8 



La figure II D represente une suite de machines retrororatives , qui 
montrent toute une version de la regie cote de pale plus un . En effet , 
comme on peut le constater , la figure dont la pale possede deux cotes 9 
a un cylindre de trois cotes . La figure dont la pale a trois cotes 10 a un 
cylindre de quatre cotes . La figure dont la pale a quatre cotes 1 1 evolue 
dans un cylindre a cinq cotes . Et ainsi de suite a Pinfini . 



La figure III D montre un ensemble de figure corroborant la regie cote 
de pale moins un pour le machine post-rotatives . 

Dans la suite de ces figures , la premiere represente une figure de 
machine postrotative dont la pale a un nombre de cote de un superieur 
au cylindre . Une pale a deux cotes evolue en effet dans un cylindre a un 
cote 12 . Dans la version suivante , une pale a trois cote evolue dans un 
cylindre ;a deux cotes 14 . Dans la suivante , un pale a quatre cotes 1 5 
dans un cylindre a trois cotes , et ainsi de suite a Pinfini . 

La figure IV D compare les deux generations de moteurs , en partant de 
Pidee que chacune est munie d'une pale a deux cote 
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L'on peut constater que pour le moteur retro rotatif , le cylindre est de 
trois cotes 15 alors que pour une meme pale , le cylindre de la machine 
post rotative est de un cote , bien entendu dans le sens large du mot , 
puisqu'il est ici , dans cette figure limite , completement replie sur lui- 
meme 16 

La figure V D est plutot un comparatif de ces deux generation de 
machine en partant de Pidee qu'elle seraient toutes deux baties avec un 
cylindre de type triangulaire . Pour le moteur retrorotatif , Ton constatera 
que la pale a deux cotes 17 , alors que pour le moteur post rotatif, elle 
aura quatre cotes 18 



La figure VI D montre , dans leur version poly inductive la plus simple , 
le qualibrage des engrenages d'induction en rapport avec Pengrenage de 
support pour arriver au nombre de cotes-cylindre desire 

Dans les moteurs retro rotatif, la grosseur de Pengrenage de support 19, 
( ici 3) , divisee par la grosseur de Pengrenage d'induction 20 (ici 1) est 
egale au nombre de cotes du cylindre , done ici trois 2 1 

Dans le cas des moteurs post rotatifs , la grosseur de Pengrenage de 
support 22 (ici 2 ) , divisee par celle de Pengrenage d'induction 23 (ici 
1) est egale au nombre de cotes de pale 24 (ici 2) 

La figure V D montre les moments limites des cette regie . 
Par exemple pour les moteurs retro rotatif, lorsque la pale , idealement 
ri'est qu'un point , le cylindre est une ligne .25 . C'est ce qui se produit 
pour les moteurs a bielles rectilignes . 

Un deuxieme exemple limite se situe lorsqu'il y a presque identite entre 
les machines retro et post inductive . En effet , une machine 
retroinductive avec une pale a un cotes aboutit a une forme de cylindre 
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en double arcs 26 similaire a celle d'une machine post rotative a une 
pale a deux cote evoluant dans un cylindre a un cote arc 27 . 



Partie E de la description detaillee des figures 

La figure I E represente deux figures schematiques de poly turbines 
, en lesquelles Ton a dispose les deux principales formes de soutient 
mecanique deja commentees a ladite demande . En resume , une 
structure palique 1 , formee de quatre pales 2 reliees les unes aux autre 
par leur extremite 3 , et ainsi inserees dans le cylindre 4 de la machine 5 

Dans le premier des deux cas , une structure de soutient composee de 
deux engrenages d' inductions 6 munis de manetons ou de cames 9 , sont 
montes rotativement chacun sur un manchon de vilebrequin 7 et couples 
a un engrenage de support de type externe 8 . Des bielles 10 relient les 
cames aux point complementaire de rattachement des pales 11. 

Dans la partie B de la figure , les engrenages d'induction 6 sont plutot 
relies a un engrenage de support de type interne 13 . De plus les bielles 
unissent cette fois ci les cames 9 aux centre des pales . 

La figure II E represente les lacunes principales de ces deux systemes de 
soutient . Dans la premiere structure , Ton s'apercoit que la structure 
des engrenages , dans ses temps successifs , varie entre la forme d'un 
losange et celle rectangle .14 Cette structure est defavorable 
puisqu'elle force deux circonvolutions de la structure de palique 
differentes , selon qu'il s'agit du carre soutenu par la droite ou par la 
gauche 15. B) 
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Dans la structure soutenue par l'intermediaire d'un engrenage interne , 
la principale difficulte reside dans l'idee que la forme decrite par le came 
des engrenages est carree 16 alors que celle necessite est de type losange 
ou ovale aplatie 17 A) 

La figure HI E represente une premiere facon de concevoir une structure 
evitant les precedentes difficultes en conceptualisant differemment les 
anges de la structures de soutient par rapport aux angles de la structure 
palique , et de plus , en les rattachant plutot indirectement , pale le 
recours a des pales specifiquement montees . Comme nous pouvons le 
constater , en cette solution nous permet de n' avoir que deux points de 
soutient 

En c cas , deux bielles intermediaires de soutient de la structure palique 
,munies de coulisses d'entrainement 19 sont montees rotativement sur 
* l'axe de la machine 18 de telle maniere que leur coulisse sont engagees 
20 sur les engrenages d'inductions 6 . chacune des extremites de ces 
bielles sera a son tout reliee a un emplacement centre des pales 21 . Le 
fonctionnement de la machine sera le suivant . Puisque les coulissent 
annuleront Paspect vertical du mouvement des cames , un angle droit 
sera forme entre celle-ci lorsque les cames seront complementairement 
places par deux , respectivement a leur position la plus ferme et a leur 
position la plus ouvert 22 . Des lors , la structure palique sera en 
position carree . 23 

Un quart de tour suivant , les cames d' induction se retrouveront , 
consecutivement , chacun au plus pres 24 et au plus eloigne 25 du came 
precedent et suivant. Des lors la structure palique aura la forme de 
losange desiree 26 

La figure IV E commente la difficulte geometrique a resoudre pour 
pouvoir assurer un soutient lors d'un rattachement de la structure 
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palique par les pointes des triangles la formant , a savoir celle de 
produire un rectangle a la place de carre deja decrit . L'on doit 
constater en effet que la structure ,pour realiser efficacement le soutien 
des pieces , avec l'aide d'un engrenage de support de type interne , doit 
parcourir la forme d'un rectangle .100 

La figure V E montre , comment , en changeant le point d' observation , 
Ton peut concevoir un losange observer statiquement , comme 
Pexpression dynamique d'un carre . En effet que Nous supposions 
pouvoir observer le deplacement des pieces a partir d'un point de 
reference place dans le centre du systeme , mais pivotant sur lui meme a 
une vitesse de deux fois inferieure a celle du systeme , l'on pourrait 
constater que la formation d'un losange , est celle , dynamiquement d'un 
carre retardee . 

Dans le premier point de vue i , le point al represente un point donne de 
la chambre du cylindre , et le point b 1 , un point donne d'une des pales 
de la structure palique . Les representations suivantes montre le 
deplacement de la structure palique et du point predecrit du point de vue 
d'un observateur en mouvement, ce qui abouti , du point de vue de 
l'observateurs , a la formation du carre a realiser 102. 

La figure VI E montre comment l'on peut transformer cette 
conceptualisation en solution technique en rendant dynamique 
1' engrenage de support . II suffira de produire un semi transmission 
inversive 300 , telle par exemple celles que nous montrons sur nos 
moteurs retro et post rotatif de maniere a induire l'engrenage de support 
dans le sens contraire de celui de 'engrenage d'induction , ici dans un 
rapport de un huitieme de tour pour l'engrenage de support par demi 
tour d'engrenage d'induction . L'engrenage de support 8 , dont cette fois 
ci , l'extremite sera terminee par un engrenage de semi transmission 60 
pourra 6tre monte rotativement dans la machine 61 , de maniere a §tre 
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couple a un engrenage pivot et reducteur .62 , cet engrenage sera a son 
tour couple a un engrenage de transmission dispose sur le vilebrequin 63 
, qui a son extremite contraire supportera les engrenages d'induction 6 , 
dont les cames 9 supporteront les pales 2 L'on notera que quatre cames 
9 seront utilises pou enlever toute autonomie a la structure palique . 

La figure W E montre schematiquement que les forces obtenues par 
l'application des deux presentes solution sont retroactives . En effet , les 
forces 65 sur la pale agiront sur le vilebrequin des engrenages 
d'induction 66 . D'un autre cote , les forces appliques aux engrenages 
d'induction meme forceront Taction de ceux-ci 67 , qui , inversee par 
la semi transmission , sera transformee positivement sur le vilebrequin et 
s'y additionnera 68 . 

La figure VE1 E montre que , comme nous l'avons deja mentionne , un 
soutient des pales par leur extremite pourrait etre suffisamment effectue 
par seulement deux points de rattachement 200 , ce qui retrancherait un 
partie des pieces necessaires au montage de la machine . 

La force et la lacune de cette facon de faire seraient que les forces 
degagees par un soutient des pieces par les coins des pales serait une fois 
sur deux plus faible , mais une fois sur deux beaucoup plus forte b. En 
effet , une fois sur deux ,lors de Pexplosion , la montee du came ne serait 
pas totale , mais en revanche , une fois sur deux , la descente en serait 
deja amorcee , ce qui lui assurerait un couple tres puissant . En allouant 
a la montee plus faible 1' aspect pompage necessaire aux moteurs deux 
temps , l'on aura alors , si , l'on pouvait produire une poly turbine 
viablement soutenue par ces points , pour celle-ci un couple tres 
puissant , avec un angle d'attaque de 45 degres lors de la compression 
maximale , ce qui cree evidemment la pertinence de cette poly turbine 
par rapport a tout moteur . En effet , comme nous l'avons deja 
mentionne , un soutient des pales par leur extremite pourrait £tre 
suffisamment effectue par seulement deux points de rattachement , ce 
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qui retrancherait un partie des pieces necessaires au montage de la 
machine . 

L a figure IX E montre une premiere facon de realiser ladite facon de 
faire . Deux bielles d'entrainement de la structure palique sont chacune 
reliees au maneton d'un vilebrequin , en meme temps qu'elles sont 
soumises a un soutient de directionalite toumant en sens inverse . 
Dans cette structure , deux bielles 10 relieront les manetons 7 d'un 
vilebrequin et les point de liaison opposes de la structure palique 70.Une 
piece rotative d'induction del' orientation des bielles 201 sera disposee 
rotativement dans le corps de la machine , de maniere a ce que son 
mouvement 72 soit Finverse de celui du vilebrequin 73 . Cette inversion 
pourra , comme precedemment , a raison de un tour pour un , etre 
effectuee par une semi transmission reliant par un engrenage pivot les 
engrenages du vilebrequin et de la piece rotative d'orientation des bielles 

Des lors , ces pieces etant mises en mouvement , la structure palique sera 
totalement conditionnee au mouvement des bielles et effectuera le 
mouvement desire . 

La figure X E est une vue en trois dimensions de la precedente 

La figure XI E montre comment simplifier d'une premiere facon cette 
structure , en en retranchant les pieces plus propices a la friction en 
n'utilisant que des engrenages , ici strictement de types externes 
En effet , Ton supposera ici que les bielles , reliees a la structure palique 
sont disposees rigidement sur un des engrenages d'induction 6 . 

L'on montera ensuite ces engrenages d'induction sur un engrenage de 
support de type externe 8 , cet engrenage etant lui-meme dynamique .A 
l'aide d'une semitransmission 400 , H tournera en sens inverse de 
Pengrenage de support dans un rapport , pour un engrenage de meme 
grosseur , d' environ de trois sur un . Ces inversions pourront encore un 
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fois etre obtenus par divers configurations de semi-transmission 
inversives . 

La figure b montre le deplacement des pieces pour un tour de la 
machine .a)b)c)d) 

i a figure XII E montre comment geometriquement comment obtenir un 
losange , ou un ovale aplati a partir d' engrenages interne . Ici , en 
suivant un point en dehors de la circonference de Fengrenage externe 
401 , Ton constatera , apres deux tours complets de Fengrenage externe 
dans Fengrenage interne , la figure decrite par ce point situe en dehors 
de sa circonference est celle d'un losange , la figure que nous desirons , 
pour impliquer les surface exterieure de la poly turbine . 



La figure XQI E montre , en partant de ces acquis geometriques , 
comment simplifier d'avantage cette structure en exprimant la figure 
XII E cette fois-ci avec Faide d'engrenages de support de type interne 
Dans la figure precedente , Fengrenage de support etait actif et de 
surcroit dans le sens contraire du vilebrequin soutenant les engrenages 
d'induction , Fon realise Fannulation du frottement constate dans la 
figure precedente . Mais le nombre de pieces demeure assez eleve , 
compte tenu Futilisation d'une semi transmission . 

Dans la presente figure , nous montrons comment realiser un meme 
mouvement des pieces en utilisant plutot des engrenages d'induction , 
aussi rigidement munis de bielles , mais cette fois-ci raccordes a des 
engrenages de support de type interne . 

La figure b montre schematiquement le mouvement des pieces pour un 
quart de tour . Cette fois ci , Fon disposera rigidement les bielles 
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d'entrainement sur des engranges d'induction couples cette fois ci a en 
engrenage de type interne 

La figure XTV E montre un version de la derniere realisation en trois 
dimensions 



La figure XV E montre les force enormes developpees par un telle 
structure. En effet Ton peut tout d'abord noter que lors de 1* explosion , 
au moment le plus fort de la compression , Tangle d'attaque des 
vilebrequin est de 45 degres 90 plutot que nul dans les moteurs 
conventionnels . L'on notera ensuite qu'une meme explosion reliant les 
chambres 91 , ou encore deux explosions simultanees ecraseront 92 le 
carre de la structure palique , ce qui aura non pas un effet de poussee 
sur les bielles mais bien un effet de traction , beaucoup plus puissant , 
les attirant vers Pexterieur 92 . Dernierement Ton notera que ces forces 
ne sont pas directes , mais plutot produites sous 1' effet levier , activant le 
vilebrequin en appui sur Pengrenage interne de support 93 . 

H est difficile a notre avis de demander plus de couple a une machine . 
En effet alors que certains moteurs , tels les moteurs rotatifs ne recupere 
qu'un cinquieme de la puissance developpee par explosion , cette 
turbine developpera cette force totalement , multipliee par le couple , et 
demultiplies par Paction levier , de meme que par Paction de traction . 
Cette turbine pourrait bien etre plusieurs fois plus puissante que les 
moteurs conventionnels , dans son rapport quantite d' essence 
demandee versus puissance produite . 

La figure XVI E montre Putilisation d'une telle machine a titre de 
moteur deux temps , standard et antirefoulement . 

L' acceptation des gaz sera devolue a la partie de la pale ayant un contre 
couple lors de sa phase la plus comprimee 100 , qui a ce moment 
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injectera les gaz neufs dans la chambre suivante 110, ejectant par la 
meme les gaz uses 111. Les nouveaux gaz neufs se retrouveront , un 
quart de tour plus avant , compresses et exploses , par les pales ayant un 
couple ameliores , alors que les pales complementaires accepteront a 
nouveau du gaz neuf .Pour la construction de machine antirefoulement , 
Ton pourra utiliser deux pales , ou encore de pales cloisonnees . 

La figure XVH E montre deux fa9ons differente de realiser le 
mecanisme de soutient de la structure palique par le centre ou les cotes. 
En a , nous montrons comment se servir d'un vilebrequin maitre 700 a la 
fois recevoir 7001 les bielles de direction 702 , et pour soutenir les 
maneton d'induction 250 , qui ,active par les engrenages d'induction 
703 et de support 704 , controlera les bielles d'ouverture 705 de la 
structure palique. 

La figure b montre comment arriver a realiser cette structure a partir 
d'engrenages internes disposes dans les pales . 

L'idee de cette structure est , pendant le mouvement circonferenciel d'un 
paroi de vilebrequin 110, dans laquelle sont disposes deux engrenages 
de support 250 . provoquer le mouvement alternatifl 1 1 des manetons 
des engrenages d'induction de la structure palique . ce mouvement 
alternatif fera sortir et entrer alternativement les manetons des 
engrenages , effectuant ainsi la forme rectangulaire desiree 113 . 

Les engrenages et cames d'induction seront montes rotativement sur des 
vilebrequins subsidiaires 115 ,qui seront couples a des engrenages 
d'induction maitre 116, couples a un engrenage de support principal 
117. 

La figure XIII E montre comment completer les deux systemes 
d'engrenages ( avec engrenage de support de type interne) situes de 
chaque cote de la turbine , par un vilebrequin continu 500 , dont des 
manetons de centre 501 assureront la portee des emplacements 
complementaires des bielles complementaires de la structure palique 
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Ici , le vilebrequin reliant les deux structures semi-transmittives est 
muni de manetons supplementaires 500 auxquels sont rattaches des 
bielles 10 , reliees a leur autre extremite aux point de rattachement 
complementaire de la structure palique . Cette fa9on de faire permettra 
de rendre P explosion demultipliee , b) Pengrenage d'induction servant 
toujours de pivot de rotation , m€me si Finduction est plus en avant , et 
en arriere de celle-ci alternativement . 



La figure XEX E montre comment completer les deux systemes 
d'engrenages ( avec engrenage de support de type externe ) 8 situes de 
chaque cote de la turbine , par un vilebrequin continue 500 , dont des 
manetons de centre 501 assureront laportee des emplacements 
complementaires de la structure palique . Cette facon de faire permettra 
de rendre Pexplosion demultipliee , Pengrenage d'induction servant 
toujours de pivot de rotation , meme si P induction est plus en avant , et 
en arriere de celle-ci alternativement . 



Partie F de la description detaillee des figures 



La figure I F represente une premiere facon de litteralement effectuer un 
blocage mecanique dynamique . Pour une meilleure comprehension , 
nous presentons la meme realisation sous ses deux visions transversales 
principales . Dans cette figure , on suppose , rattache rigidement a une 
partie solide 1 , un engrenage que nous nommons engrenage de support 
2 . Cet engrenage , muni en son centre d'un conduit 3 capable de 
recevoir Paxe central d'un vilebrequin 4 . Un vilebrequin 5 dont Paxe 
central est insere rotativement dans ce centre de la machine, a travers 
Pengrenage de support . Ce manchon de vilebrequin est lui-meme muni 
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d'un conduit 6 pouvant recevoir a son tour l'axe central d'un engrenage 
7 , que nous nommerons engrenage d'induction 8 . 

La longueur du bras du vilebrequin sera determinee et con9ue de telle 
sorte que l'engrenage d'induction soit couple a l'engrenage principal . 
L'axe central de l'engrenage d'induction est lui-meme muni d'un bras et 
d'unmaneton 10 . 

La structure peut etre aussi montee sous forme de came , comme nous le 
definissons plus generalement dans notre demande a cet efFet , mais a 
titre de representation , nous pensons que Putilisation d'un maneton 
permettra de rendre la demonstration plus claire et evidente . 

Dynamiquement , Ton s'apercoit que si Ton tourne le vilebrequin , par 
exemple dans le sens des aiguilles d'une montre , l'engrenage 
d'induction subira l'effet de cette rotation et agira lui-meme en rotation 
dans le meme sens que celui du vilebrequin . 

Inversement , si Ton agit rotativement sur le maneton de l'engrenage 
d'induction , cette action enclenchera la rotation des engrenages et par 
consequent entrainera le tournage du vilebrequin principal . 

H nous faut reiterer et specifier que ce tournage du vilebrequin n'advient 
que si nous agissons rotativement sur l'engrenage d'induction . Or il faut 
bien remarquer que la poussee des gaz sur les elements n'est pas rotative 
mais bien rectiligne . 

Si done , comparativement a Taction des gaz , nous agissons sur les 
pieces , mais cette fois-ci par poussee , L'on se rendra compte que les 
choses se passeront de facon tres differente . Dans certaines phases de 
revolution du systeme en effet , e'est meme un effet de blocage total qui 
resultera de la poussee sur le maneton d'induction . 
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C'est a dessein de bien montrer ces blocages que nous avons place les 
elements B de la figure dans une position differente . 

Dans cette position , si Ton effectue une poussee vers Farriere 14 sur le 
maneton d'induction 10 de Fengrenage d'induction , celle-ci entrainera , 
ou tentera d'entrainer Fengrenage d'induction dans le sens des aiguilles 
d'une montre 1 1 . Comme le centre de cet engrenage est rattache au bras 
du vilebrequin , cette rotation actionnera la rotation du vilebrequin , 
cette fois-ci vers Favant 12 .Or cette poussee vers Favant du 
vilebrequin entrainera le maneton du vilebrequin et Faxe de centre de 
Fengrenage d'induction aussi vers Favant . Or cet avance ment est 
exactement dans le sens contraire de celui de la pousse initiate . Plus la 
poussee initiale sera importante , plus la contre poussee c'est-a-dire la 
pousse resultante en sens inverse elle aussi importante. L'on pourra 
meme ajouter que la contre-poussee , attendu l'effet de levier produite 
par Fengrenage d'induction , sera superieure a la poussee initiale . 

La figure II F montre que Fon peut produire un type de blocage similaire 
en se servant cette fois-ci d'un engrenage de support de type 
interne . L'on notera ici cependant la particularite suivante que le 
maneton est la partie superieure de sa circonvolution lorsqu'il se trouve 
en position butoir . 10 

Dans la presente figure , l'on s'apercoit que , comme en I , lorsque , 
dans une position donnee du systeme , l'on produit une poussee 14 sur le 
maneton d'induction , Faction pivotante de Fengrenage d'induction 
aura pour resultat une poussee sur le vilebrequin principal qui se 
transformera en contre-poussee 16 , une contre-poussee equivalente ou 
superieure a la pousse initiale . II est done impossible d'actionner le 
systeme en ce sens . Cette maniere de faire assurera une force superieure 
au moteur qu'en I . 
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La figure HI F est une vue schematique de la disposition initiate des 
pieces d'engrenages de la turbine . De facon a pouvoir relier les pales , 
nous avons au presentes change les manetons des engrenages 
d'induction pour des cames 1 7 .Dans les prochaines realisations , ceux- 
ci seront relies deux par deux aux pales . L'on disposera les engrenages 
de telle sorte que deux d'entre eux voient leur cames places dans leur 
position la plus eloignee 18 alors que les deux cames des engrenages 
complementaires opposes seront places dans leur position la plus 
rapprochee 19 . 

Lorsque les cames seront places en position de blocage , Ton dira qu'ils 
sont butoir , alors que les cames complementaires seront dits 
dynamiques . 

L 'evolution du systeme entrainera , un quart de tour suivant , une 
position des cames comme en B , rappelant la forme d'un rectangle . 
Les deux quart de tours suivants rameneront successivement ces 
positions des cames . 

La figure IV F represente un configuration semi-transmittive 
similaire et plus complete que la precedente , a la precedente a laquelle 
l'on a ajoute les pales 21 . 

Ces pales , munies de coulisses d'induction 23 , seront montees semi- 
rotativement sur l'axe central du vilebrequin 4 , et ce , de telle maniere 
d'avoir en meme temps les coulisses d'inductions 23 engagees sur les 
cames 17 .L'action des cames fera altemativement s'approcher 30 et 
s'eloigner 33 , 35 les pales . Get engagement sur les cames peut etre 
preferablement fait avec l'aide de coussinets ronds a Pinterieur mais 
plats a l'exterieur , de maniere a marier aussi bien la coulisse que le 
maneton . 
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La figure montre Feffet de la poussee sur les pales . Ici Ton peut 
s'apercevoir que la poussee , par Fintermediaire de la pale , sur 
Fengrenage a) resulte en un blocage comparable a ceux des figures 
I et II , 14 . Quant a la poussee sur la pale complementaire 3 1 , elle 
aura plutot un effet dynamique sur celle-ci , par le biais de Fengrenage 
came en position dynamique et il en resultera un avancement dynamique 
du moteur au complet . 

L' action differentielle de cette pousse dynamique par rapport a celle du 
blocage procurera Fenergie pour faire tourner le moteur . C'est pourquoi 
nous avons nomme ce moteur , moteur energetique a action 
differentielle . Bien entendu , chaque came et pale jouera 
alternativement le rdle de came et pale butoir et de came et pale 
dynamique . 

Les pales s'ouvriront jusqu'a leur maximum , refermant par le fait meme 
les espaces sirups dans leur cotes complementaires 

La figure V F represente une vue en trois dimensions de la machine 
prec^demment expliquee . dans cette machine , les deux pales agissent 
Fune contre F autre , la premiere servant de blocage dynamique 
permettant a la poussee sur la seconde d' avoir une incidence dynamique 

La structure choisie est ici similaire a celle de la figure I . L'on retrouve 
L'engrenage de support 2 , relie par un col rigide au cot6 de la 
machinel .Ici Faxe central 4 du vilebrequin 5 est insere rotativement 
dans le conduit de centre de Fengrenage . Ce vilebrequin est muni de 
quatre manchons de vilebrequin . Chaque manchon ( en pointille ) est a 
son tour muni d'un maneton sur lequel sera monte rotativement un 
engrenage d'induction lui-meme muni d'un came d'induction . Le tout 
est monte de telles sorte que les engrenages d'inductions 8 soient 
couples a Fengrenage de support 8 de la facon que nous avons 
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precedemment decrite , les engrenages opposes etant soient totalement 
ressortis , soit totalement rentres . 

Deux pales 21 , munies chacune de coulisses d' induction 23 seront 
ensuite imbriquees Tune a P autre 35 de telle sorte qu'elles soient a la 
fois engagees sur les cames d' induction 17 par leurs coulisses 
d'induction , et semirotativement engagees par leur centre a Paxe 
central du vilebrequin 

Nous avons place le present systeme en phase d'expansion . On 
constatera que Popposition des pales 28 provoquera Pinduction 
differentielle d*un systeme . 

La figure VI F montre les principale lacune des derniere realisations . 
Elle montre en effet que le moment ou l'effet de blocage devient effectif 
est assez tardif apres le moment ideal de Pexplosion , a savoir celui du 
rapprochement maximal de pieces , emplacement que nous avons 
montre par des pointilles . II faut en effet patienter jusqu'a ce que le 
systeme de blocage voit sont came depasser le niveau perpendiculaire 39 
ou les deux forces contraires commenceront a s'opposer avant de 
provoquer T explosion . Ce retard entrainera une ouverture prematuree de 
la pale dynamique 41 et par consequent une perte de compression 
puisque les pales auront commence a se distancer 40. Si Ton devance 
Pexplosion , il y aura un effet indesirable de recul , et la force 
differentielle diminuera considerablement . 



La figure VJ1 F montre une premiere maniere de corriger ceci en utilisant 
un nombre superieur de pales , ce qui r£duit les angles 43 entre les 
cames et permet que le came dynamique n'ait pas encore commence a 
ressortir , alors que le came de blocage entre dans sa phase de blocage . 
Dans la presente figure les engrenages 8 et cames 17 d'induction sont au 
nombre de six et les pales 21 au nombre de trois . L'on doit noter que 
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non seulement un plus grand nombre de pales peut etre utilise , mais 
aussi que plusieurs mouvements alternatifs par tour peuvent etre 
determines pour chacune , ce qui sera susceptible de permettre un 
allumage continu . 



La figure VE F presente la position de depart des six engrenages , les 
engrenages yl, y2 et zl,z2 , etant au plus pres , par paires , les un des 
autres 5 1 . Quant aux engrenages xl , x2 , ils sont a leur position la plus 
ressortie du systeme par rapport au centre 52 . 

Dans une telle configuration, tous les centres des engrenages ont ete 
distribues a egale distance , et cela , pour que chacun de leur came se 
retrouve dans sa position fermee au meme endroit du systeme , que 
nous specifions comme etant le point A) . Pour chaque engrenage , Ton 
fera dont pivoter le systeme de telle sorte que Faxe central de cet 
engrenage soit face au point a) .L'on inserera ensuite Fengrenage de telle 
sorte qu'il soit toujours a la meme position , soit plus fermee , soit plus 
ouverte. L'on tournera ensuite le systeme jusqu'au prochain engrenage , 
et on le couplera a Fengrenage de support , de maniere a ce que le came 
soit dans la meme position que celle choisie precedemment .L'on agira 
ainsi-pour les six engrenages . Ayant agit de la sorte , la position des 
engrenages devrait coi'ncider avec la representation de la prochaine 

Chaque engrenage et came se retrouvera dans la position du suivant a 
chaque sixieme de tour . deux engrenages se retrouveront toujours face a 
face pendant que les engrenages complementaires seront en phase de 
sortie ou de rentree . Entre ces positionnements , deux engrenages seront 
au contraire dans leur position la plus ressortie alors que les engrenages 
complementaires iront en sortant et en rentrant par paires . 
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Dans la deuxieme representation , Ton apercoit les engrenages entre 
deux moments d'explosion , le systeme ayant varie d'un douzieme de 
tour par rapport a la premiere 

Encore une fois , mentionnons qu'il est important de constater que dans 
cette realisation , la configuration specifique position des cames permet 
a pour effet une amelioration de Tangle d'attaque sur la pale dynamique 
, car la pale butoir sera arrive de facon plus precoce dans sa phase de 
blocage , Aucune perte de compression du au retard ou de la 
distanciation des pales ne viendra diminuer Penergie d'un tel systeme . 

C'est cette differentiation des vitesse qui permet la distanciation et le 
rapprochement alternatif des pieces . De plus cette differentiation dans 
les rapports de couples de deux cames complementaires est a Forigine de 
la force differentielle du moteur . 



La figure IX F permet de s'inspirer des dernieres donnees pour les 
appliquer a un systeme a deux pales et quatre engrenages. Par une 
technique de positionnement initiale des engrenages , Ton realisera en 
effet un effet similaire au precedent a partir de seulement quatre 
engrenages . Cette facon de faire peut s'averer importante surtout si Ton 
manque d'espace pour disposer un grand nombre de pales , et si Ton 
veut diminuer le nombre d'explosions . 

La technique vise non plus a placer les cames opposes dans leur position 
la plus rapprochee ou eloignee , mais plutot de placer les cames 
consecutifs , successivement dans leur position soit la plus rapprochees , 
soit la plus eloignee , selon ce que Ton aura choisi . 

L'on disposera done dans un premier temps le came numero b dans sa 
position la plus rapprochee 51 de celle du numero a , les cames etant 
ainsi places de facon parallele 49 aux deux tiges d'induction 
complementaires . 
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L'on toumera ensuite le systeme d'un huitieme de tour52 vers la droite, 
de telle sorte que le came a soit en ligne avec la borne c , et l'on 
incorporera au systeme le came c a sa position elle aussi la plus 
rapprochee 51 et parallele 52 aux deux tiges d' induction 
complementaires . 

L'on tournera une fois de plus le systeme de un huitieme de tour 53 vers 
la droite jusqu'a ce que le came c devienne en position horizontale . 
L'on incorporera alors Fengrenage d en placant , comme 
precedemment le came a sa position la plus rapprochee 51 du came 
precedent 

Dans la mesure ou la vitesse du moteur est assez grande , l'on peut 
supposer , comme dans les turbines reelles que cette technique produira 
un allumage continu . L'utilisation de deux ensembles pourra sur 
compresser le systeme et imiter les turbines , mais ici de fa9on fermee , 
done plus economiques . 

La figure X F montre les huit principales phases de ce systeme . L'on 
notera qu'en chaque rapprochement 54 , le blocage et la poussee 
dynamique sont maximaux et que le rapprochement des cames se fait 
toujours un huitieme de tour 46 avant le precedent , dans le sens 
contraire du mouvement des pieces . Des bougies pourront etre 
disposees a chaque endroit maximal des divers rapprochement de pales . 

La figure XI F montre que l'on peut annuler la rotation globale du 
systeme de telle sorte que les point de rapprochement des pales se 
fassent toujours aux memes en endroits . 

L'on peut en effet echancrer 60 le conduit du vilebrequin de telle sorte 
que celui-ci puisse influer sur Fengrenage de support par le recours a un 
engrenage de reduction 62 , dispose rotativement dans le bloc . Bien sur 
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, pour que ce scenario soit possible , il faut disposer rotativement 65 
l'engrenage de support dans le tlanc de la machine 1 . 

Cet engrenage , par sa vitesse 63 d'avancement compensera le recul du 
systeme et permettra la fermeture des cames toujours au meme endroit . 

La figure XII F montre connnent Ton pourrait forcer la separation et 
l'eloignement des cames d' induction par des cames specifiques en forme 
de croix ou de trefles 72 . 

La figure XITT F montre comment Ton peut ameliorer les angles butoir75 
et de dynamisme 74 en inclinant les coulisses des pales de quelques 
degres 73. De plus , cette figure montre que Putilisation d'un coussinet 
speciflque76 , dont la forme exterieure est plate 77 , amortira la force 
de cognement sur la pale 

La figure XIV F montre comment Ton peut amenager la coulisse de 
chaque pale de facon differente . Cette fois-ci , au lieu d'etre montee 
rotativement au centre , et de facon coulissante au came , elles le sont de 
facon coulissante au centre 81 , et rotativement au came 81 . La forme 
du cylindre ne peut plus etre ronde 83 , et Ton retombe , par exemple ici 
sur une forme en huit . L' action des pales , l'une contre 1' autre , 
demeurera differentielle . La forme obtenue rappelle celle d'un huit . 
L'on pourra la rectangulariser la forme du cylindre , si Ton peut 
s'exprimer ainsi , en ajoutant a chaque extremite des pales un patin qui 
accentuera les virages dans les coins . Nous preferons personnellement 
les formes plus fluides . 

Dans la partie B de la presente figure , les pales sont plut6t vers le 
centre , imbriquees l'une a l'autre d'une facon coulissante , ce qui 
modifle legerement la forme du huit que Ton obtiendra . 
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L'on notera qu'en rattachant une piece droit flottante a l'extremite de la 
pale , la forme du cylindre sera un huit exagere , se rapprochant du 
rectangle . 

La figure XV F modifie les points de rattachement rotatif de la pale en 
Pattribuant a l'un des deux cames . Ici chaque pale sera rattachee 
rotativement a Tun des deux cames 92 , et de facon coulissante au came 
complementaire 93. La force degagee par cette disposition sera elle aussi 
differentielle , mais la forme du cylindre sera bombee de fa9on 
differente . Encore une fois , Taction differentielle sera maintenue , mais 
, ici le point dynamique de la pale sera accru par levier . 

La figure XVI F montre de facon plus complete une poussee obtenue a 
partir d'une complementarite d'actions butoirs 29 et dynamiques 30 
mais cette fois en se servant d'engrenages internes a titre d'engrenages 
de support . Une fois de plus la force engendree par un systeme est 
superieurs car les forces necessaires au blocage sont reduites alors que 
les forces necessaires a la dynamique sont augmentees 
En effet , la force necessaire au blocage sera dimiriuee alors que celle 
attribute a la dynamique sera augmente par effet de levier . 

La figure XVH F montre une realisation simplifiee de l'invention ou une 
seule de pales est active , l'autre etant rigidement reliee au vilebrequin 
102 . En ce cas , Tune des pales est relie a l'engrenage d'induction par 
son came , et reliee a l'autre pale par une bielle 100 , a un point inferieur 
ou superieur au premier attachement 101 , de maniere a produire une 
force differentielle . 



La figure XVIIT F montre une fa9on d'augmenter le caractere 
differentiel de la precedente . Comme dans le cas precedent , les deux 
pales dont directement reunies par un systeme ce came . Cependant , ici 
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chaque pale 21 est munie d'un engrenage d' induction et d'un came 17 , 
mais avec la particularite que chacun de ces cames est de differente 
grosseur 105 . L'action de l'engrenage est done augmente sur l'une des 
deux pales , ce qui provoque un effet differentiel augmente . Ici , il faut 
cependant noter que ce qui est gagne du cote d'une pale , est perdu de 
cote contraire , qui , au lieu de gagner de Penergie en perdra . L'on 
conservera ces chambres simplement pour admettre ou succioner les gaz 
. Les gaz uses , en supposant un moteur anti-refoulement , seront 
succiones par la pale conjointe et non opposee , ce qui rend le moteur , 
meme a deux pales realisable d'une maniere propre . L'on peut aussi 
imaginer , dans des versions plus complexe , des paires d'engrenages 
d'induction d'inegales grosseurs , amenant des pales a produire des 
mouvements alternatifs deux plus rapidement que leur pales 
complementaires , et dont pouvant , puisqu'elles demandent plus 
d'energie , un tour sur deux etre pales butoir , et le , tour suivant ne 
servir qu'a l'echappement . 

Encore la , la turbine fonctionnera par pousse differentielle et ce de 
facon tres fluide et bien appuyee sur son centre . 

La figure XIX F montre comment Ton peut etager les pales pour 
produire un version antirefoulement du moteur , cette fois-ci produite 
par etagements 105 ou cloisonnements 107 . Cet etagement peut aussi 
servir a produire , dans un meme moteur un etagement de puissance . 
L'on peut en effet donner a chaque etagement sa carburation et son 
allumage , et selon ce que le moteur requiert , ne se servir que des plus 
petits , des plus gros , ou encore des deux a la fois . Les moteurs 
anitrefoulement peuvent aussi etre construits en assemblant deux 
ensembles . II peuvent aussi etre construite en separant et cloisonnant les 
pales de facon transversale , chaque ouverture de pale pouvant , a un 
moment donne 6tre concomitante avec l'autre . 
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La figure XX F montre comment se fait la circulation des gaz dans une 
version deux temps conventionnelle du moteur a deux pales . 
On y retrouve F admission , la compression des gaz neufs , 
Fechappement remplissage , la compression vers le brulage . 

La figure XXI F montre comment Fon peut se servir d'une pale a la fois 
comme cylindre 200 . Nous avons englobe Fune des deux pales par 
Fautre . Cette facon de faire permettra de diminuer la segmentation , et 
elle est rendue possible par ce que Fappui dynamique ne se fait pas , 
comme nous Favons deja mentionne . par appui sur le corps du cylindre 
. Des lors le moteur pourra etre concu comme moteur roue mecanique . 
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Revendications 



Les revendications pour lesquelles un droit exclusif de propriete est 
demande sont les suivantes : 

Revendications de la section A : 



I : Pour une machine polyinductive , une semi transmission , 
comportant en composition : 

• un axe central , dispose rotativement dans la machine 

• une membrane de soutient , appelee le pont , fixee rigidement a 
l'axe central et muni de tiges de support des engrenages et cames 
d' induction 



WO 02/075118 



96 



PCT/CA02/00340 



• des tiges de soutient des engrenage et came d'induction , 
disposees rigidement sur le pont de la semi transmission 

• des engrenage d'induction munis de cames d'induction et montes 
rotativement sur chaque tige de soutient et ce maniere a etre 
couples a l'engrenage de support 

• des cames d'induction relie rigidement a chaque engrenage 
d'induction et servant d'appui aux pieces motrices de la machine 

• un engrenage de support , dispose dans le flanc du moteur 

Revendication II 



• Une machine telle que definie en I , dont l'engrenage de support est de 
type interne 



Revendication HI 

• Une machine telle que definie en I dont l'engrenage de support est de 
type externe 



• Revendication IV 

Pour une machine polyinductive , une semi transmission , comportant 
en composition : 

• un axe central , dispose rotativement dans un cote de la machine la 
machine 

• une membrane de soutient , appelee le pont , fixee rigidement a 
l'axe central et muni de tiges de support des engrenages et cames 
d'induction , cette structure etant complete par un deuxieme appui 
dispose rotativement autour du col de l'engrenage de support 
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• des tiges de soutient des engrenage et came d'induction , disposes 
rigidement sur le pont de la semi transmission 

• des engrenage d'induction munis de cames d'induction et montes 
rotativement sur chaque tige de soutient et ce maniere a dtre 
couples a Pengrenage de support 

• des cames d'induction relie rigidement a chaque engrenage 
d'induction et servant d'appui aux pieces motrices de la machine 

• un engrenage de support , dispose indirectement et par le recours a 
un col , dans le flanc du moteur 



Revendication V 



Une semi transmission , telle que definie en V , au maneton de 
laquelle , par le recours du col de la partie motrice , Ton a rattache un 
vilebrequin subsidiaire 

Revendication VI 

Pour un machine poly inductive reduite , un vilebrequin , dispose 
rotativement dans la machine , et sur le maneton duquel est dispose 
un piece rotative , dont l'ehgrenage externe est couple a l'engrenage 
interne de support de la machine . 
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Revendications de la section B 



Revendications W 

Une machine , comprenant en composition : 

• un bloc de la machine dans lequel est dispose un cylindre 

• un vilebrequin libre , dispose rotativement dans ce bloc , ce 
vilebrequin etant traverse d'un conduit permettant le passage 
de l'axe central , ce vilebrequin etant muni a Tune de ses 
extremites d'un moyen tel un excentrique pour soutenir la pale 
, et a l'autre d'un engrenage semi transmittif 

• un pale , munie dans son flanc d'un engrenage de type interne 
, cette pale etant disposes rotativement sur l'excentrique du 
vilebrequin , et semi rotativement dan le cylindre d la 
machine 

• un axe central , dispose rotativement dans la machine , la 
traversant et traversant l'axe du vilebrequin libre , cet axe 
central etant muni a un part d'un engrenage d'induction et 
d'autre part , d'un engrenage de semi transmission , et ce de 
telle sorte que l'engrenage d'induction soit couple a 
l'engrenage de la pale , et que l'engrenage de semi 
transmission soit couple a l'engrenage pivot inverseur de la 
semi transmission 

• un engrenage pivot inverseur , dispose rotativement dans le 
flanc de la semi transmission , cet engrenage etant a la fois 
couple a l'engrenage d semi transmission du vilebrequin et a 
l'engrenage de semi transmission de l'axe central 
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Revendication VUI 



Une machine , comprenant en composition : 

• un bloc de la machine dans lequel est dispose un cylindre 

• un vilebrequin libre , dispose rotativement dans ce bloc , ce 
vilebrequin etant traverse d'un conduit permettant le passage 
de l'axe central , ce vilebrequin etant muni a Tune de ses 
extremites d'un moyen tel un excentrique pour soutenir la pale 
, et a Pautre d'un engrenage semi transmittif 

• un pale , munie dans son flanc d'un engrenage de type interne 
, cette pale etant disposee rotativement sur Pexcentrique du 
vilebrequin , et semi rotativement dan le cylindre d la 
machine 

• un axe central , dispose rotativement dans la machine , la 
traversant et traversant l'axe du vilebrequin libre , cet axe 
central etant muni a un part d'un engrenage d'induction et 
d'autre part , d'un engrenage de semi transmission , et ce de 
telle sorte que l'engrenage d'induction soit couple a 
l'engrenage de la pale , et que l'engrenage de semi 
transmission soit couple a l'engrenage pivot inverseur de la 
semi transmission 

• un engrenage pivot inverseur , dispose rotativement dans le 
flanc de la semi transmission , cet engrenage etant a la fois 
couple a l'engrenage semi transmission du vilebrequin et a 
l'engrenage de semi transmission de l'axe central 
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Revendication IX 

Une machine telle que definie en VIH dont les engrenage de semi 
tranmission sont tous des engrenages a quarante cinq degres (miter et 
bevel gears) 

Revendication X 



Une machine telle que definie en i , dont les engrenages de semi 
transmision sont de types interne pour 1' engrenage de vilebrequin , et 
externe pour Pengrenage pivot , et Pengrenage d'axe 

Revendication XI 

Une machine telle que definie en W et VIE , utilise comme moteur , 
pompe , compresseur 

Revendication XH 

Une machine telle qu'en VII , dont les engrenages sont qualibres pour 
produire un moteur retrorotatif 



Revendication Xm 

Une machine , telle que definie en VH ,VIII ,IX , comprenant , en 
composition , plusieurs ensembles de cylindre , pales , vilebrequins , 
engrenages 
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Revendication XIV 

Une machine , comprenant en composition , 

• Un corps de la machine , muni d'un cylindre 

• un vilebrequin insere rotativement dans le corps de la machine 

• une pale , munie dans son flanc d'un engrenage de type externe , et 
montee rotativement sur la maneton du vilebrequin de maniere a etre 
insere semi rotativement dans le cylindre de la machine , et de plus de 
maniere a ce que son engrenage externe soit couple a Pengrenage interne 
de la machine 

• un engrenage de type interne , dispose dans le cote de la machine , 
de telle sorte d'etre couple a 1' engrenage de la pale 

Revendication XV 

Une machine , telle que definie en Xm dont le rapport du nombre de 
grandeur de l'engrenage interne sur celui de la pale equivaut au nombre 
de cote du cylindre de la machine . 



Revendication XVI 

Une machine telle que definie en XHI , utilisee a titre de moteur , pompe 
, compresseur . 
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Revendication XVII 

Une machine , telle que definie en XIV , XV , XVI , comprenant , en 
composition , plusieurs ensembles de cylindre , pales , vilebrequins , 
engrenages 



Revendications de la section c ) 



Revendication XVHI 

Dans une machine , comprenant en composition : 

• bloc de la machine , dans lequel est dispose un cylindre 

• un vilebrequin pivot , dispose rotativement dans le corps de la 
machine , et sur lequel est dispose un engrenage pivot 

• un vilebrequin excentrique , muni , a chaque bout d'un engrenage 
, et monte rotativement sur le vilebrequin pivot de telle sorte que 
son engrenage interieur soit couple a Pengrenage pivot du 
vilebrequin pivot et dont 1' engrenage de transmission est relie a 
Fengrenage pivot de transmission 

• une pale , inseree dans le cylindre , munie sur son flanc d'un 
engrenage de type interne , et monte rotativement sur 
Fexcentrique du vilebrequin de telle sorte que son engrenage soit 
engage a Pengrenage droit de Pengrenage pivot de Paxe central 

• un engrenage pivot de Paxe central , compose doublement d'un 
engrenage de coin et d'un engrenage droit , monte rotativement 
sur Paxe central , de telle sorte de coupler indirectement 
Pengrenage de la bielle et Pengrenage pivot de vilebrequin 

• Un corps de semi-transmission rattache au corps de la machine 
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• un engrenage pivot de demi transmission , liant Pengrenage pivot 
de l'axe du moteur et du vilebrequin 

• un engrenage pivot de l'axe du moteur , dispose rigidement sur 
celui ci , et couple a l'axe pivot de la semi transmission 



Revendication XIX 

Une machine , comprenant en composition 

• un corps de la machine dans laquelle est dispose un cylindre 

• un vilebrequin , perfore en son centre , muni a l'une de ses 
extremites d'un excentrique , et a l'autre d'un engrenage de 
transmission , et dispose rotativement dan la machine 

• une pale , munie dans son flanc d'un engrenage de type interne ,et 
, dans le cylindre , disposee rotativement sur Pexcentrique du 
vilebrequin 

• une semi-transmission rattachee a la machine 

• un engrenage pivot , dispose rotativement dans le corps de la 
semi transmission de maniere a etre couple a la fois a 1' engrenage 
de transmission du vilebrequin et de l'axe central 

• un axe central , muni d'un engrenage de transmission et d'un 
engrenage d' induction de pale , et dispose rotativement dans la 
machine de maniere a traverse le vilebrequin , a ce que son 
engrenage de transmission soit couple a 1' engrenage pivot de semi 
transmission , et que son engrenage d'induction soit couple a 
Pengrenage interne de la pale , et de maniere a apporter Penergie a 
l'exterieur 
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Revendication XX 

Une machine , telle que definie en XVII 1 et XIX , dont les engrenages 
de semi-transmission sont constitue d'un engrenage pivot de type 
externe , et dont les deux autre sont Pun externe , et l'autre en 
inversion , soit interne 

Revendication XXI , un machine telle que definie en XVH1 ,XIX , 
XX comprenant en composition plusieurs ensemble de pales cylindre 
etc 

Revendication XXH 

Une machine telle que definie en XVII I, XIX , XXI , utilisee comme 
pompe . moteur a alimentation conventionnelle , a alimentation 
antirefoulement , compresseur , 

Revendication XXEI 



Une machine , comprenant en composition 

• un corps de la machine , muni d'un cylindre , et dans son flanc 
d'un engrenage interne 

• un vilebrequin , muni d'un excentrique , cet excentrique 
permettant 1' installation d'un moyen tel une tige , monte 
rotativement dans cet excentrique , ce vilebrequin etant lui-meme 
monte rotativement dans la machine 

• une tige , munie de deux engrenages d'induction et disposee 
rotativement et transversalement sur 1' excentrique du vilebrequin , 
de maniere a ce que ses deux engrenages d'induction soient 
couples respectivement a l'engrenage interne de bloc et 

T engrenage interne de pale 
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Revendication XXTV 



Une machine telle que decrite en quatre , dont le centre de 
Fexcentrique de pale est dispose de maniere a ce que son engrenage 
interne de pale se couple a Pengrenage d'induction a son niveau 
inferieur , de maniere a accentuer le decentrement de la pale 

Revendication XXV 

Une machine , comprenant en composition : 

• Un bloc de la machine , dans lequel es est dispose un cylindre et 
dans le flanc duquel est dispose un engrenage de type externe , 

• un vilebrequin , monte rotativement dans ce bloc , et dont l'une 
des partie est rattachee derriere P engrenage de soutient 

• une pale , munie d'un engrenage de type externe dans son flanc , 
cette pale et son engrenage etant montes rotativement dur le 
maneton du vilebrequin 

• un engrenage de type interne , monte dans la machine tel un 
cerceau , de maniere a reunir les deux engrenages de flanc de bloc 
et d'induction de la pale 



Revendication XXVI 

Une machine telle que definie en XXIV , comprenant entre la pale et 
son engrenage un col , auquel peut etre rattache un poignet se reliant 
par un bras a une poursuite du vilebrequin . 
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Revendication XXVII 

Une machine , telle que definie en XXIV , XXV,XXVt 

, comprenant en composition plusieurs ensembles de pales cylindre 

etc 



Revendication XXVIII 

Une machine , telle que definie en XXIV, XXV , utilisee comme 
moteur conventionnel ou antirefoulement , comme pompe , 
compresseur 

Revendication XXIX 

Une machine utilisant un induction directe , combinee induction 
doublement inversee 

Revendication XXX 

Une machine poly inductive , domestiquant la force retroactive pour 
la coupler et Padditionner a la force post rotative 

Revendication XXXI 

Une machine telle que definie en XXIX et XXX , et comprenant 
en composition plusieurs ensembles 

Revendication XXXII 
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Une machine , telle que definie en XXIX , XXX , XXXH , 
utilises comme moteur conventionnel , antirefoulement , pompe 
compresseur 



Revendications de la section d 



Revendication XXXU1 

Une machine de type poly inductif retroactif , dont le nombre de cotes 
de pale est de un inferieur de celui de son cylindre 

Revendication XXXIV 

Une machine de type polyinductif de type post rotative , dont le nombre 
de cote de la pale est de un superieur au nombre de cotes du cylindre 
dans lequel elle evolue 



Revendication XXXV 

Une machine , telle que decrite en XXXTTI et XXXIV , comprenant en 
composition plusieurs ensembles de pales et cylindres 

Revendication XXXVI 



Une machine telle que decrite en XXXIII, XXXIV , XXXV , utilise 
comme pompe , moteur , compresseur , etc . 
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Revendication XXXVII 

Une machine telle decrite en XXXm , XXXIV , XXXV , servant de 
quasi turbine a allumage continu 



Revendications de la section e) 
Revendication XXXVHI : 



Dans une machine , comprenant en composition 

• un corps de la machine , dans lequel est dispose un cylindre 

• un vilebrequin , dispose rotativement dans la machine , ce 
vilebrequin etant muni de manetons sur lesquels sont disposes 
rotativement des engrenages d' induction , munis de cames 
d'induction 

• des engrenages d'induction munis de cames d'induction , montes 
rotativement sur les manetons du vilebrequin de telle sorte 6tre 
couples a l'engrenage de support 

• un engrenage de support , dispose rigidement dans le flanc de la 
machine 

• des bielles d'induction , munies de coulisses et de points de 
raccords a la structure palique , montee rotativement sur l'axe 
central de la machine , et montees de plus dans la machine de 
telle sorte que les coulisses d'induction soient couplees au cames 
d'induction , et que les point de raccord soient rattaches a des 
emplacement centraux des pales de la structure palique 
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• Une structure palique composee de pales relies entre elles par leur 
extremite et disposee dans le cylindre de la machine 

Revendication XXXIX 

Une machine comprenant en composition 

• un corps de la machine dans lequel est dispose un cylindre 

• un vilebrequin , dispose rotativement dans la machine , et 
dont les manetons recoivent les engrenages et cames 
d'induction et muni d'un engrenage de semi transmission 
couple a 1' engrenage pivot de la semi transmission 

• des engrenages et cames d'induction , montes rotativement sur 
les manetons du vilebrequin , de telle sorte que les cames 
soient couples aux pales de la structure palique , et que les 
engrenages d'induction soient couples a Pengrenage 
d'induction 

• Un engrenage d'induction dynamique , monte rotativement 
dans le flanc de la machine , et relie au vilebrequin par le 
recours a une semi trans mission inversante , done muni , a 
son extremite d'un engrenage de semi transmission couple a 
Pengrenage pivot de la semi transmission 

• en engrenage pivot de semi transmission , couplant et 
inversant les vilebrequin et engrenage d'induction 

Revendication XC 



Une machine comprenant en composition 
• un corps de la machine , dans lequel est dispose un cylindre 
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• un vilebrequin , monte rotativement dans le corps de la machine , 
ce vilebrequin est muni d'un engrenage couple a un engrenage 
pivot 

• deux bielles de raccord , ces bielles etant reliees a chacune de 
leur extremite au emplacement de rattachement opposes des 
pales , et a l'autre au maneton du vilebrequin , ces pales etant de 
plus engagees dans la coulisse d'orientation de la paroi 
d'orientation 

• une paroi d'orientation dispose rotativement dans la machine , et 
munie d'un engrenage couple a 1' engrenage pivot , cette paroi 
etant de plus muni d'engagements coulissant securisant et 
orientant le mouvement correct des bielles . 

• des engrenages pivots , couplees aux engrenages de vilebrequin 
et de paroi 

Revendication XCI 

Une machine , telle que revendiquee en XXXVITT, XXXIX, XC , 
comprenant en composition plusieurs ensembles de structures 
paliques , semi transmissions etc 

Revendication XCII 

Une machine telle que definie en XXXVIU, XXXIX, XC , etant 
utilisee comme moteur , pompe , compresseur etc 

Revendication XCIU 

Une machine telle que definie en XXXIV , ne comprenant pas de 
moyen de securisation des bielles . 

Revendication XCIV 

Une machine , comprenant en composition 
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• Un corps de la machine , muni d'un cylindre 

• Un vilebrequin monte dans chaque cote de la machine 
, ce vilebrequin etant muni d'un engrenage d'induction 
et d'un engrenage de semi transmission couple a 

F engrenage pivot de celles-ci 

• un engrenage d' induction monte sur chaque vilebrequin 
, ces engrenages d'inductions etant relie a leur 
engrenage de support respectif et etant munis de bielle 
rigidement reliees 

• deux engrenages de support couples aux engrenages 
d' induction , ces engrenages de support etant montes 
rotativement sur un axe muni d'un engrenage de semi 
transmission 

• deux engrenages pivots de semi transmission 

• Un ensemble palique relie aux points de raccord des 
pales , aux extremites des bielles 

Revendication XCV 

Une machine comprenant en composition 

• un corps de la machine , dans lequel est dispose un 
cylindre 

• un vilebrequin monte rotativement dans le corps de la 
machine , et sur les manetons desquels sont disposes des 
engrenages d' induction munis rigidement de bielles 

• des engrenages d'induction munis de bielles , ces 
engrenage etant couples chacun a un engrenage de support 
de type inter dispose dans le flanc de la machine 

• Deux engrenages de support , chacun etant dispose 
rigidement dans le cote oppose de la machine 
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• Un ensemble palique , dispose dans le cylindre , et relie a 
deux de ses points de rattachement des pales opposes , 
aux extremites des bielles 



Revendication XWI 



Une machine , telle que definie en XCIH, XCIV, XCV , comprenant 
en composition plusieurs structures paliques et semi transmission 

Revendication XWII 

Une machine , telle que decrite en XCIH, XCIV, XCV, etant utilisee 
comme moteur , pompe , compresseur 

Revendication XCVIII 



Une machine comprenant en composition 

• un corps de la machine dans lequel est dispose un cylindre 

• une premiere structure vilebrequin , montee rotativement 
dans le bloc de la machine, cette structure etant munie de 
deux engrenages de support de type interne rigidement 
dispose de chaque cote d celle-ci , cette structure 
supportant de plus vilebrequins secondares rotativement 
montes a elle , 

• deux vilebrequins secondaires , montes rotativement sur la 
structure vilebrequin de base , des deux vilebrequins 
secondaires etant munis d'engrenages d'induction maitre , 
couples a l'engr^snage d'induction principal de la machine 
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, et etant munis de manetons sur lesquels sont disposes 
rotativement des engrenages d'induction secondaires 

• des engrenages d'induction secondaires , munis de cames 
d'induction et couples aux engrenages de support 
secondaire internes 

• un ensemble palique , monte dans le cylindre de la 
machine , et dont deux des rattachements opposes des 
pales sont couples par un moyen aux cames d' inductions 

• un engrenage d'induction principal , dispose rigidement 
dans le flanc de la machine et couple a Pengrena 
d'induction principal 

Revendication XCIX 



Une machine , telle que definie en XCVIII, comprenant en 
composition plusieurs structures paliques et semi transmission 

Revendication C 

Une machine , telle que decrite en XCVm, XCIX , etant utilisee 
comme moteur , pompe , compresseur 



Revendication CI 

Une machine , telle que decrite en XC, XCVI, XCIX , dont le 
vilebrequin traverse la machine , et se voit attribute des manetons 
supplementaires relies indirectement aux points de rattachement 
complementaires des,^^^de la structure palique , par un moyen tel 
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une bielle ,cette machine pouvant servir de pompe , de moteurs , de 
compresseurs , et pouvant comporter plusieurs ensembles en 
composition . 
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ABSTRACT: 

CHG DATE=20021101 STATUS=0>In the first part, entitled bridges for poly-induction motors , the 
method for producing poly-induction supports in the most mechanically balanced manner possible is 
explained, more precisely by using induction cams. In the second part, entitled semi-transmission 
assemblies with retroactive poly-induction , a description is given of the way in which cylinders having 
exactly the same shape as in the original machines can be obtained using a method for supporting semi- 
transmission, rather than poly-induction, parts. In the third part, entitled comprehensive summary of 
poly-induction blade motors , a third method for supporting parts is added, namely using ring gear 
assemblies, said third method enabling the same poly-induction machine cylinder shapes to be obtained 
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once again, and a summary of said assembly for supporting possible parts is given. In the fourth part, 
entitled poly-induction motor generalisation , it is shown that regardless which of the previously 
described supports is used, poly-induction, semi-transmission or ring support, two large classes of poly- 
induction machines can be generated ad infinitum, namely the retro-rotary and post-rotary machines. 
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